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IEEM Hinweise zur Montage

Stellantrieb ist an ein Siemens-Ventil
mechanisch gekoppelt.

Kompatibilitat und Kombinationsmdég-
lichkeiten beachten.

Stellantrieb von Betriebsspannung
trennen. Bei AC 230 V besteht sonst
Lebensgefahr!

m Notes on mounting

Actuator is mechanically connected
to a Siemens valve.

Observe compatibility and choice of
combinations.

Disconnect actuator from power.
Attention if AC 230 V connected
danger of life!

Indications pour le montage

Le servomoteur est accouplé mécani-
guement a une vanne Siemens.
Respecter les indications de compatibi-
lité et de combinaisons d'appareils.
Débrancher le servomoteur. Danger de
mort en cas de présence de

230 V~!

Montering

Stéalldonet &r mekaniskt
sammankopplat med en Siemens-
ventil.

Observera kompatibilitet och
kombinationsmdjligheter.
Separera stalldonet fran
matningsspanningen. Varning,
tillkopplad AC 230 V innebéar
livsfara!

Montageaanwijzing
Servomotor is mechanisch
gekoppeld met een Siemens
afsluiter

Let op compatibiliteit en
combinatiemogelijkheden.

Voeding van servomotor
verwijderen. Attentie: bij AC 230 V
verbinding levensgevaar!

Note per il montaggio
L’attuatore € meccanicamente connesso
alla valvola Siemens.

Rispettare la compatibilita e le
combinazioni possibili.

Scollegare I'attuatore dall’alimentazione
Attenzione in caso di presenza
230VAC pericolo di vita!

Huomioitavaa asennuksessa
Toimilaite on mekaanisesti kiinnitetty
Siemens venttiiliin

Huomioi yhteensopivuus seké eri
vaihtoehdot.

Poista jannite moottorista. Huom
hengenvaara jos AC 230 V jannite
on kytketty!

Notas de montaje

El actuador esta mecanicamente
conectado a la valvula de Siemens.
Observe la compatibilidad y la
opcion de combinaciones
Desconectar el actuador de la
alimentacion. Atencién si esta
conectado a 230 Vca, riesgo de
muerte!

Bemaerkninger til montering
Aktuatoren forbindes mekanisk til en
ventil fra Siemens.

Tag hensyn til kompatibillitet og
kombinationsmuligheder.

Aktuatoren skal frakobles
stramforsyningen.

Livsfare ved tilslutning til AC 230 V!

Uwagi dotyczgce montazu
Sitownik jest podtgczony
mechanicznie do zaworu firmy
Siemens.

Nalezy przestrzega¢ kompatybilnosci i
wyboru kombinaciji.

Odtaczy¢ sitownik od zasilania.
Uwaga: Zagrozenie zycia, jesli
podtaczone jest napigcie 230 V AC!

Poznamky k montazi
Pohon je mechanicky pfipojen k
ventilu Siemens.

Dodrzujte kompatibilitu a volbu
kombinaci.

Odpojte pohon od napéjeni.
Pozor pfi pfipojeném AC 230 V.
Vznika nebezpeci ohrozeni
zivota!

Szerelési Gtmutatas
A szelepéllité mechanikusan csatlakozik
a Siemens szelephez.

Ugyeljen a kompatibilitasra és a
megengedett kombinacidkra.
Aramtalanitsa a szelepmozgat6t.
AC 230 V esetén életveszély!

O0dnyieg eykardoTaong

O KivnTApag oUvOEETAI PNXAVIKA OE
Bava Siemens.

EAéyEre Tn oupBarotnTa Kal TNV
ETTIAOYI CUVOUAOUWV.

ATTOOUVOEDQTE TNV TTAPOXK TOU
KivntApa. MNpocoxn edv ouvdedei AC
230 V umrdpxel kivduvog yia tn {wn
oag!

3ameyaHns N0 MOHTaxy

[MpuBoa nogkntovaeTcs K KnanaHy
Siemens.

YynutbiBanTe COBMECTUMOCTb U
BO3MOXHble BapUaHTbI.

CHMMUTE NUTaHKe c npmeoaa.
HanpsikeHue AC 230 B onacHo
ANA XN3HU!

225t B

PAT RO BT TR E

TE P& A TP IR R .
T AT 2% L

ERMEEEE AC230V B, &584
frfaky!
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Hinweise zur Montage
Schraubenabdeckungen zuerst
montieren — sonst besteht Le-
bensgefahr!

Bei Montage von zwei verschiede-
nen Zubehorteilen auf korrekten
Steckplatz achten

Kompatibilitdt und Kombinations-
moglichkeiten beachten.

Notes on mounting
& Fit the screw covers first—
otherwise danger of life!
4a  When mounting two different acces-
sories watch out for correct plug-in
space Aor B
Observe compatibility and choice of
combinations.

Indications pour le montage
Monter d'abord les cache-vis car dan-
ger de mort !

Si vous montez deux accessoires diffé-
rents, veillez a les insérer dans les empla-
cements corrects

Respecter les indications de compatibilité
et de combinaisons d'appareils

V

>

4a

Montering
Montera tackbrickorna forst —
annars innebér det livsfara!

Vid montering av tva olika tillbehor,
beakta korrekt insticksplats A eller
B.

Observera kompatibilitet och
kombinationsmdjligheter.

A

4a

Montageaanwijzing

Afdekking voor schroeven eerst
monteren — anders bestaat
levensgevaar!

Bij montage van twee verschillende
accessories letten op correcte plug-in
plaats A of B

Let op compatibiliteit en
combinatiemogelijkheden.

Note per il montaggio
Fissare primai coprivite — altrimenti
pericolo di vita!

Quando si montano due differenti
accessori fare attenzione ad utilizzare la
corretta posizione Ao B

Rispettare la compatibilita e le
combinazioni possibili.

Huomioitavaa asennuksessa
Kiinnita ruuvikotelot ensin—
muuten hengenvaara!

Mikali kahta eri lisélaitetta kytketaan
tarkista oikea asennus kohta joko A
tai B

Huomio yhteensopivuus seka eri
vaihtoehdot.

A

4a

Notas de montaje

Fijar los protectores de los
tornillos primero— peligro de
dafos

Cuando se monten 2 accesorios dife-
rentes verificar una correcta fijacion
en los espacios Ao B

Observe la compatibilidad y la opcién
de combinaciones.

Bemaerkninger til montering
Monter farst skrueafdeekningerne -
ellers livsfare!

Ved montering af to forskellige slags til-
behgr skal man sgrge for korrekt indseet-
ning i placering A eller B

Tag hensyn til kompatibillitet og
kombinationsmuligheder.

Uwagi dotyczgce montazu
Zamontowac najpierw ostony
wkretéw— w przeciwnym
wypadku zagrozenie zycia!

W przypadku montazu dwoch
réznych akcesoriow, nalezy zwrocic
uwage na wtasciwe gniazdo A lub
B.

Nalezy przestrzegac

A

4a

Poznamky k montazi

Nejdrive prisluSenstvi utdhnéte
Sroubem - jinak vznika nebezpeci
ohrozeni zivota!

PFi montazi dvou rozdilnych
prislusenstvi dbejte na jeich spravné
zasunuti do prostoru A nebo B

Dodrzujte kompatibilitu a volbu

Szerelési utasitas
Elészor rogzitse a csavarfedket—
egyébként életveszély!

Két kiilénbdz6 tartozék alkatrész alkal-
mazasa esetén a megfeleld helyre (A vagy
B) szerelje azokat.

Ugyeljen a kompatibilitasra és a

kompatybilnosci i wyboru kombinaci. megengedett kombinacidkra.
kombinacji.
Oodnyieg eykardotaong 3ameyaHns No MOHTaxy 2250 B

MpwTa TOTOOETAOTE TA KAAUPATA
ato 711G Bideg— S1aPOPETIKA
UTTApXEl Kivouvog Jwng!

Mpocoxr 010 CWoTé dIAoTNUA
ouvdeong A ) B étav TotroBeTeite
U0 BIOPOPETIKA ECOPTHHATA

EAéyEre Tn oupPBaréTnTa KAl TNV
€TTIAOYT) GUVOUAOUWV.

& Onsa obecnevyeHus 6e3onacHoOCTU
YCTaHOBUTE KPbILWKU BUHTOB!

4a  [pwu ycTaHoBKe ABYX pasHbIX
akceccyapoB yuuTbiBanTe
HeobxoanMoe paccTosiHne 4o A unum
B
YyntbiBanTe COBMECTUMOCTb U
BO3MOXHblE BapuaHTbl

HHEER LIRS - TR LR

LR F IR, 5% IR A
fFLAE B

TR A TR B A -
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Schaltstellung einstellen Adjust switch position fr Réglage de la position de
commutation

Der Hilfsschalter ASC10.51 schaltet The auxiliary switch ASC10.51 switches Le contact auxiliaire ASC10.51 s'en-
bei einer bestimmten Stellung ein, on or off when a certain position is clenche ou se coupe lorsqu’une posi-
bzw. aus. Der Schaltpunkt kann zwi- reached. The switching point can be set tion déterminée est atteinte. Ce point
schen 0...100 % eingestellt werden. between 0...100 %. de commutation peut étre ajusté
entre 0...100 %.

5a Antrieb von Hand in gewilinschte 5a Move actuator manually to desired 8a Déplacez manuellement I'actionneur
Schaltposition bringen und fest- switching position and lock it. dans la position de commutation
stellen. souhaitée et verrouillez-le.

5b Schalter justieren. 5b Adjust switch. 8b Commutateur de réglage.
Die Schaltpunkte S1-S2 und S1-S3 Switching point for S1-S2 and Les points de commutation S1-S2 et
kénnen nicht unabhéangig voneinan- S1-S3 cannot be set separately. If S1- S1-S3 ne peuvent pas étre réglés in-
der eingestellt werden. Ist S1-S2 ge- S2is open then S1-S3 is closed. dépendamment les uns des autres. Si
offnet, so ist S1-S3 geschlossen. S1-S2 est ouvert, S1-S3 est fermé.

5b1 Wenn Ausgangssituation: 0 Q 5b1  When initial situation: 0 Q 5b1  Situation de départ: 0 Q

5b2  Wenn Ausgangssituation: « Q 5b2  When initial situation: « Q 5b2  Situation de départ: » Q

Justera omkopplarlage Schakelmoment instellen Regolare la posizione di scatto
Hjélpkontakt ASC10.51 kopplar till De hulpschakelaar ASC10.51 schakelt Il contatto ausiliario ASC10.51
eller fr&n nar en viss position &r in of uit als een bepaalde positie is commuta quando viene raggiunta
uppnadd. Omkopplingspunkten kan bereikt. Het schakelpunt kan worden una certa posizione. Il punto di
stéllas in mellan 0...100 %. ingesteld tussen 0...100 %. commutazione puo essere impostato
tra 0...100 %.

5a Flytta mandverdonet manuellt till 5a Zet de actuator met de hand in de 5a Spostare manualmente l'attuatore

Onskat vaxellage och 13s det. gewenste schakelstand en vergrendel nella posizione di commutazione
hem. desiderata e bloccarlo.

5b Justera omkopplaren. 5b Stel de schakelaar bij. 5b Regolare l'interruttore.
Kopplingspunkt for S1-S2 och Schakelpnt voor S1-S2 en | punti di commutazione S1-S2 e
S1-S3 kan inte stéllas in separat. S1-S3 kan niet apart worden ingesteld. S1-S3 non possono essere impo-
Om S1-S2 &r 6ppen sa ar S1-S3 Als S1-S2 open is dan is S1-S3 dicht stati separatamente. Se S1-S2 e
stangd. aperto allora S1-S3 € chiuso.

5b1 Vid utgdngslage: 0 Q 5b1  Bij beginsituatie: 0 Q 5b1  Situazione iniziale: 0 Q

5b2  Vid utgangslage: ©» Q 5b2  Bij beginsituatie: ©» Q 5b2  Situazione iniziale: © Q

Apukytkimen asetukset Ajustar la posicion del interruptor  [[SEMl Indstilling af kontaktposition

Apukytkin ASC10.51 kytkeytyy paalle El interruptor auxiliar ASC10.51 Hjeelpekontakten ASC10.51 til- eller
tai pois kun tietty asento on conmuta a on u off cuando se alcaza frakobler, ndr den star i en bestemt
saavutettu. Kytkentépiste voidaan cierta posicion. El punto de conmutacién stilling. Skiftepunktet kan indstilles
asettaa vélille 0...100 %. puede ajustarse entre 0...100 %. mellem 0...100 %.

5a Siirra toimilaite kasin haluttuun 5a Mueva manualmente el actuador a la 5a Flyt manuelt aktuatoren til den
kytkentdasentoon ja lukitse se. posicién de conmutacién deseada y gnskede koblingsposition og I&s den.

bloquéelo.

5b Saada kytkin. 5b Ajusta el interruptor. 5b Juster kontakten.
Kytkentapisteitd S1-S2 seka El punto de conmutacién para S1-S2y Koblingspunktet for S1-S2 og
S1-S3 ei voida maarittaa erikseen. S1-S3 no se pueden ajustar por sepa- S1-S3 kan ikke indstilles separat.
Jos S1-S2 on auki niin S1-S3 on rado. Si S1-S2 esta abierto S1-S3 esta Na&r S1-S2 er &ben, er S1-S3 lukket.
kiinni. cerrado.

5b1 Kun laht6kohtana:: 0 Q 5b1 Cuando posicion inicial: 0 Q 5b1  Nar grundtilstanden er: 0 Q

5b2  Kun lahtbkohtana: » Q 5b2  Cuando posicién inicial: = Q 5b2  Nar grundtilstanden er: » Q
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Ustawienie potozenia
wytgcznika

Nastavte bod prepnuti

Kapcsolasi pont bedllitasa

Wytacznik pomocniczy ASC10.51 Pomocny kontakt ASC10.51 spina nebo Az ASC10.51 segédkapcsol6 egy
wigcza sig lub wytgcza po rozpina pfi dosazeni urcité polohy. adott pontnal kapcsol be ill. ki. A
osiggnigciu okreslonego potozenia. Spinaci bod Ize nastavit v rozmezi kapcsolasi pont 0...100 % kozott
Punkt przetgczania moze by¢ 0...100 %. allithaté be.
ustawiony w zakresie 0...100 %.
5a Recznie ustawi¢ sitownik w zgdane;j 5a Ruéné nastavte pohon do pozadované 5a Mozgassa kézzel a miikodtet6t a
pozycji przetaczania i zablokowacé spinaci polohy a zajistéte jej. kivant kapcsolasi helyzetbe, és
go. régzitse.
5b Wyregulowac przetgcznik. 5b Nastavte pfepinac. 5b Allitsa be a kapcsol6t.
Nie ma mozliwosci niezaleznego Bod prepnuti pro S1-S2 a S1-S3 nelze Az S1-S2 és S1-S3 kapcsolasi pon-
ustawienia punktu przetaczenia nastavit samostatné. Pokud je S1-S2 tok nem allithatéak egymastol fig-
obwodu S1-S2 i S1-S3. Jesli obwdd rozepnut, tak S1-S3 je sepnut. getlendl. Ha S1-S2 nyitott, akkor S1—
S1-S2 jest otwarty, obwod S1-S3 S3 zart.
jest zamkniety.
5b1 Kiedy sytuacja poczatkowa: 0 Q 5b1  Pfi poc¢ate¢nim stavu: 0 Q 5b1  Haa kimeneti allapot: 0 Q
5b2 Kiedy sytuacja poczatkowa: » Q 5b2  Pfi po¢ate€nim stavu: » Q 5b2  Ha a kimeneti allapot: © Q
“ PuBuion Tng Béong Tng 3apaiiTe nonoxexue RS =Y VA
ETTAPNAG nepeknoyaTens
H Bon®ntikn emagi ASC10.51 [LononHut.nepekmoyaTens ASC10.51 MFBNEFEAL B, GHBITL
avoiyel i kKAgivel 6Tav Tdoel o€ pIa NepekyaeTcs NPy JOCTUXEHNUM ASC10.51 TP/ st 3= . JF& A bl
ouykekpipévn Béon. To onueio onpenenéHHoro nonoxeHus. Tovka £E0...100 % [A] 5
METAYWYAG PTTOPEi va puBuIoTEi nepeknioYeHns MOXeT ObITb
peTagu 0...100 %. ycTaHoBneHa B gnana3soHe 0...100 %.
ba MeTakIvAaTE XeIpoKivnTa TOV 5a Bpy4Hyto nepemecTtute npmusop B b5a FEEIAT AL 2 30 B B 35 10 I o 1
EVEPYOTTOINTA OTNV €MBOUMNTH 80N HY>XHOE NOMOXeHVe NepekrtiovYeHns 1 H, B HSUE.
METAYWYAS KOl aoQaAioTE TOV. 3acumKcupyiTe ero.
5b PuBpioTte Tov S10KOTTTN. 5b OTperynupyiiTe nepeknoyarens. 5b EESIT
To onueio emagrg S1-S2 kal Touka nepeknioveHns ana S1-S2 un ARERT S1-S2 F1 S1-S3 [T - s34k
S1-S3 d¢ pubpiceTal EexwploTd. S1-S3 He MoXeT BbITb yCcTaHOBMEHA FFEAMYEE . 5 S1-S2 NATIE, M
Otav S1-S2 gival avoiyTr 16Te S1— otaenbHo. Ecnn S1-S2 pasoMkHyT, S1— S1-S3 JyE 1.
S3 eival KAEIOTH. S3 3aMKHYT.
5b1 Otav n apxikA katdoTtacn: 0 Q 5b1 B ncxoaHom nonoxeHun: 0 Q 5b1  WIERAS: 0Q
5b2  Ortav n apyikn KatdoTacn: «© Q 5b2 B ncxoaHOM NonoxeHuun: © Q 5b2  FIRIRA: ©» Q
5a
g
2
5b1! - 5
— s1 S3 2
st s3 : N
_ 3 5b1 4
S1 82 5_b1' 3 %
5w g E
< <
SA.: H 5a Higo
SA.P.: Higo Hy
5b
& P 5
s1_s3 | N
. 5b2 =)
S1 S2  :5b2
= g S
5 s1_s2 g g
H < <
SA..: Hy 5a Hygo
SA.P.: Hip Hg
5c
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m Verkabelung

Anschlussklemmen:

S1: Systempotential (SP)

S2: Schliesst, wenn Antriebsstossel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

S3: Offnet, wenn Antriebsstossel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

Wiring

Connection terminals:

S1: Sytem potential (SP)

S2: Closes when actuator’s stem
extends / actuator’s spindle turns
clockwise

S3: Opens when actuator’s stem
extends / actuator’s spindle turns
clockwise

Cablage

Bornes de raccordement

S1: Potentiel du systeme (SP)

S2: Ferme lorsque I'axe du servomo-
teur sort/ la tige pivote dans le
sens des aiguilles d'une montre

S3: Ouvre lorsque I'axe du servomoteur
sort / la tige pivote dans le sens
des aiguilles d'une montre)

Inkoppling

Anslutningsplintar:

S1: Systempotential (SP)

S2: Sténger nér stalldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel
vrids medurs

S3: Oppnas nar stélldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel
vrids medurs

6b

Aansluiting

Aansluitklemmen:

S1: Syteempotentiaal (SP)

S2: Sluit wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

S3: Opent wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

6b

Cablaggio
6b Morsettiera di collegamento
S1: Potenziale di sistema - fase (SP)
S2: Chiude quando lo stelo si estende /
la manopola gira in senso orario
S3: Apre quando lo stelo si estende / la
manopola gira in senso orario

Johdotus

Kytkentaliittimet:

S1: Systeemi jannite (L)

S2: Sulke kun toimilaitteen kara
tyontyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotapaivaan

S3: Avautuu kun toimilaitteen kara
tyontyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotapaivaan

6b

Cableado

Terminales de conexion:

S1: Alimentaciéon (Comun)

S2: Cierra cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira a
derechas

S3: Abre cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira a
derechas

6b

m Elektrisk tilslutning
6b Tilslutningsklemmer:

S1: Systemspaending (SP)

S2: Lukker nar aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

S3: Abner nér aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

Podtgczenie

Zaciski potaczeniowe:

S1: Napiecie systemu (SP).

S2: Zamyka sie, gdy trzpien sitownika
wysuwa sie / wrzeciono sitownika
obraca sie w kierunku przeciwnym
do kierunku ruchu wskazoéwek
zegara

6b

Zapojeni

PFipojovaci svorkovnice:

S1: Sytémovy potencial (SP)

S2: Zavira se, kdyZz vreteno pohonu
vysunuje / otaci ve smeru hod.
rucicek

S3: Otevira se, kdyz vreteno pohonu
vysunuje / otaci ve smeru hod.

6b

Kabelezés

6b Csatlakoz6 sorkapcsok:

S1: Rendszer potencial (SP)

S2: Zarédik, amikor a mikodtetd szara
kinyulik / a mikodtet6 tengelye az
6ramutato jarasaval megegyezd
iranyban forog

S3: Nyilik, amikor a mlkodteté szara

S3: Otwiera sie, gdy trzpien sitownika rucicek kinyulik / a mikodtet6 tengelye az
wysuwa sie / wrzeciono sitownika 6ramutato jarasaval megegyezd
obraca sie w kierunku zgodnym z irdnyba fordul
kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara

“ KaAwdiwaon MopgkntoveHne - }%@%
6b KAéueg: 6b  Knemmbi: ki
S1: 24 VAC (+) (SP) S1: CuctemHas HenTtpanb (SP) S1: ggﬁ)@;g (SP)
S2: KAeivel 6tav o dgovag Tou S2: 3akpblBaeTcs, korga LWToK npusoaa S2: M (HAT ST | AT S iR
KivnTApa ekTeiveTal / n arpaktog BblABUraeTcs / WnuHAenb npueoaa )
TOU KIVNTAPQ TTEPIOTPEPETAI BpaLLaeTcs No 4YacoBOW CTperke - e e
degi6oTpOPA S3: OTkpbIBaeTCs korga WToK npueBoga S3: f?}mﬁ%ﬁﬂ@ﬁ [T &R
S3: Avoiyel 6Tav o a§ovag Tou BblABUraeTcs / WNuHAenb npusoga Hea
KivnThpa ekTeiveTal / n drpaktog BpaLlaeTcsa No YacoBOW CTpenke
TOU KIVNTHAPA TTEPIOTPEPETAI
[oIXqleloxfeYel0)e]
®
6a
© g _ 42mm | | 7..8mm
e — S < L} P
& ©
e 3
o) 0000008 S
<
v v
S1 S1
Gb < <
< <
s s
[S3 [s2 IS3 [s2
AC24V..230V/6(2)A AC 24V class 2
5 A Gen. Purp. m
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Verkabelung

Anschlussklemmen:

S1: Systempotential (SP)

S2: Schliesst, wenn Antriebsstossel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

S3: Offnet, wenn Antriebsstossel
ausfahrt / Antriebsspindel im
Uhrzeigersinn dreht

| de |
7a

Ta

Wiring

Connection terminals:

S1: Sytem potential (SP)

S2: Closes when actuator’s stem
extends / actuator’s spindle turns
clockwise

S3: Opens when actuator’s stem
extends / actuator’s spindle turns
clockwise

7a

Céblage

Bornes de raccordement

S1: Potentiel du systeme (SP)

S2: Ferme lorsque I'axe du servomo-
teur sort/ la tige pivote dans le
sens des aiguilles d'une montre

S3: Ouvre lorsque I'axe du servomoteur
sort / la tige pivote dans le sens
des aiguilles d'une montre)

Inkoppling

Anslutningsplintar:

S1: Systempotential (SP)

S2: Sténger nar stélldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel
vrids medurs

S3: Oppnas nar stélldonets spindel
ror sig utat / stalldonets spindel
vrids medurs

7a

7a

Aansluiting

Aansluitklemmen:

S1: Syteempotentiaal (SP)

S2: Sluit wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

S3: Opent wanneer servomotoras naar
buiten / servomotoras draait
rechtsom

7a

Cablaggio

Morsettiera di collegamento

S1: Potenziale di sistema - fase (SP)

S2: Chiude quando lo stelo si estende /
la manopola gira in senso orario

S3: Apre quando lo stelo si estende / la
manopola gira in senso orario

Johdotus

Kytkentaliittimet:

S1: Systeemi jannite (L)

S2: Sulke kun toimilaitteen kara
tyontyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotapaivaan

S3: Avautuu kun toimilaitteen kara
tyontyy / toimilaitteen akseli
kaantyy myotapaivaan

7a

7a

Cableado

Terminales de conexion:

S1: Alimentaciéon (Comun)

S2: Cierra cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira a
derechas

S3: Abre cuando eje del actuador se
extiende / mando del actuador gira
a derechas

7a

Elektrisk tilslutning

Tilslutningsklemmer:

S1: Systemspaending (SP)

S2: Lukker nar aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens rotationsretning
er med uret

S3: Abner nér aktuatorens ventilspindel
gar ud / aktuatorens
rotationsretning er med uret

Podtgczenie
Zaciski potaczeniowe:
S1: Napiecie systemu (SP).

7a

do kierunku ruchu wskazéwek

S2: Zamyka sie, gdy trzpien sitownika
wysuwa sie / wrzeciono sitownika
obraca sie w kierunku przeciwnym

7a

Zapojeni

PFipojovaci svorkovnice:

S1: Sytémovy potencial (SP)

S2: Zavira se, kdyz vreteno pohonu
vysunuje / otaci ve smeru hod.
rucicek

S3: Otevira se, kdyz vreteno pohonu

7a

Kabelezés

Csatlakoz6 sorkapcsok:

S1: Rendszer potencial (SP)

S2: Zarédik, amikor a mikodtetd szara
kinyulik / a mikodteté tengelye az
6ramutato jarasaval megegyezd
iranyban forog

S3:

S1: 24 VAC (+) (SP)

S2: KAeivel 6tav o dgovag Tou
KIVNTAPQA eKTEIVETAI / N ATPOKTOG
TOU KIVNTHPA TTEPIOTPEPETAI
degi6oTpOPA

Avoiyel 6Tav o a§ovag Tou
KivnTApa ekTeiveTal / n drpaktog
TOU KIVNTAPA TTEPIOTPEPETAI
Oe€l0oTPOYA

S3:

S1: CuctemHas HenTtpanb (SP)

S2: 3akpbiBaeTcs, Koraa WToK npuBoja
BblABUraeTcs / WNuHAenb npueoaa
BpaLLaeTcs No 4YacoBOW CTperke

S3: OTKpbIBaeTCS Koraa WTokK npusoaa
BblABUraeTcs / WNuHAenb npusoga
BpaLLaeTcs No 4YacoBOW CTperke

zegara vysunuje / otaci ve smeru hod. Nyilik, amikor a miikodtet6 szara
S3: Otwiera sie, gdy trzpien sitownika rucicek kinyulik / a mikodtet6 tengelye az
wysuwa sie / wrzeciono sitownika 6ramutato jarasaval megegyezd
obraca sie w kierunku zgodnym z irdnyba fordul
kierunkiem ruchu wskazéwek
zegara
“ KaAwdiwaon MopgkntoueHue b
7a KAéueg: 7a  Knemmbi: 7a T
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@No.: 1

8a

8b

8b1l
8b2

Schaltstellung einstellen

Der Hilfsschalter ASC10.51 schaltet
bei einer bestimmten Stellung ein,

bzw. aus. Der Schaltpunkt kann zwi-
schen 0...100 % eingestellt werden.

Antrieb von Hand in gewiinschte
Schaltposition bringen und
feststellen.

Schalter justieren.

Die Schaltpunkte S1-S2 und S1-S3
kénnen nicht unabh&angig voneinan-
der eingestellt werden. Ist S1-S2 ge-
offnet, so ist S1-S3 geschlossen.

Wenn Ausgangssituation: 0 Q
Wenn Ausgangssituation: « Q

8a

8b

8bl
8b2

Adjust switch position

The auxiliary switch ASC10.51 switches
on or off when a certain position is
reached. The switching point can be set
between 0...100 %.

Move actuator manually to desired
switching position and lock it.

Adjust switch.

Switching point for S1-S2 and

S1-S3 cannot be set separately. If S1-
S2is open then S1-S3 is closed.

When initial situation: 0 Q
When initial situation: « Q

8a

8b

8bl

8a

8b

8b1l
8b2

Justera omkopplarlage
Hjélpkontakt ASC10.51 kopplar till
eller fr&n nar en viss position &r
uppnadd. Omkopplingspunkten kan
stéllas in mellan 0...100 %.

Flytta mandverdonet manuellt till
Onskat vaxellage och 13s det.

Justera omkopplaren.
Kopplingspunkt for S1-S2 och
S1-S3 kan inte stéllas in separat.
Om S1-S2 &r 6ppen sa ar S1-S3
stangd.

Vid utgéngslage: 0 Q

Vid utgdngslage: » Q

8a

8b

8bl
8b2

Schakelmoment instellen

De hulpschakelaar ASC10.51 schakelt
in of uit als een bepaalde positie is
bereikt. Het schakelpunt kan worden
ingesteld tussen 0...100 %.

Zet de actuator met de hand in de
gewenste schakelstand en vergrendel
hem.

Stel de schakelaar bij.

Schakelpnt voor S1-S2 en

S1-S3 kan niet apart worden ingesteld.
Als S1-S2 open is dan is S1-S3 dicht

Bij beginsituatie: 0 Q
Bij beginsituatie: « Q

Réglage de la position de

commutation

Le contact auxiliaire ASC10.51 s'en-
clenche ou se coupe lorsqu’une posi-
tion déterminée est atteinte. Ce point
de commutation peut étre ajusté
entre 0...100 %.

Déplacez manuellement I'actionneur
dans la position de commutation sou-
haitée et verrouillez-le.

Commutateur de réglage.

Les points de commutation S1-S2 et
S1-S3 ne peuvent pas étre réglés in-
dépendamment les uns des autres.
Si S1-S2 est ouvert, S1-S3 est
fermé.

Situation de départ: 0 Q

Situation de départ: » Q

8b2

8a

8b

8b1l
8b2

Apukytkimen asetukset
Apukytkin ASC10.51 kytkeytyy paalle
tai pois kun tietty asento on
saavutettu. Kytkentépiste voidaan
asettaa valille 0...100 %.

Ajustar la posicion del interruptor

El interruptor auxiliar ASC10.51
conmuta a on u off cuando se alcaza
cierta posicion. El punto de conmutacién
puede ajustarse entre 0...100 %.

Regolare la posizione di scatto
Il contatto ausiliario ASC10.51
commuta quando viene raggiunta
una certa posizione. Il punto di
commutazione puo essere impostato
tra 0...100 %.

Spostare manualmente l'attuatore
nella posizione di commutazione
desiderata e bloccarlo.

Regolare l'interruttore.

| punti di commutazione S1-S2 e
S1-S3 non possono essere impostati
separatamente. Se S1-S2 e aperto
allora S1-S3 e chiuso.

Situazione iniziale: 0 Q

Situazione iniziale: » Q

Indstilling af kontaktposition
Hjeelpekontakten ASC10.51 til- eller
frakobler, nar den star i en bestemt
stilling. Skiftepunktet kan indstilles
mellem 0...100 %.

8a Siirra toimilaite kasin haluttuun 8a Mueva manualmente el actuador a la 8a Flyt manuelt aktuatoren til den

kytkentdasentoon ja lukitse se. posicién de conmutacién deseada y gnskede koblingsposition og I&s den.
bloquéelo.

8b Saada kytkin. 8b Ajusta el interruptor. 8b Juster kontakten.
Kytkentapisteitd S1-S2 seka El punto de conmutacién para S1-S2y Koblingspunktet for S1-S2 og
S1-S3 ei voida maarittaa erikseen. S1-S3 no se pueden ajustar por sepa- S1-S3 kan ikke indstilles separat.
Jos S1-S2 on auki niin S1-S3 on rado. Si S1-S2 est4 abierto S1-S3 esta Nar S1-S2 er dben, er S1-S3 lukket.
kiinni. cerrado.

8b1l Kun lahtokohtana:: 0 Q 8b1l Cuando posicion inicial: 0 Q 8bl  Nar grundtilstanden er: 0 Q

8b2  Kun lahtokohtana: » Q 8b2  Cuando posicién inicial: © Q 8b2  Nar grundtilstanden er: » Q
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Ustawienie potozenia
wytgcznika

Nastavte bod prepnuti

Kapcsolasi pont bedllitasa

Wytacznik pomocniczy ASC10.51 Pomocny kontakt ASC10.51 spina nebo Az ASC10.51 segédkapcsol6 egy
wigcza sig lub wytgcza po rozpina pfi dosazeni urcité polohy. adott pontnal kapcsol be ill. ki. A
osiggnigciu okreslonego potozenia. Spinaci bod Ize nastavit v rozmezi kapcsolasi pont 0...100 % kozott
Punkt przetgczania moze by¢ 0...100 %. allithaté be.
ustawiony w zakresie 0...100 %.
8a Recznie ustawi¢ sitownik w zgdane;j 8a Ruéné nastavte pohon do pozadované 8a Mozgassa kézzel a miikodtet6t a
pozycji przetaczania i zablokowacé spinaci polohy a zajistéte jej. kivant kapcsolasi helyzetbe, és
go. rogzitse.
8b Wyregulowac przetgcznik. 8b Nastavte pfepinac. 8b Allitsa be a kapcsolét.
Nie ma mozliwosci niezaleznego Bod prepnuti pro S1-S2 a S1-S3 nelze Az S1-S2 és S1-S3 kapcsolasi pon-
ustawienia punktu przetaczenia nastavit samostatné. Pokud je S1-S2 tok nem allithatéak egymastol fliigget-
obwodu S1-S2 i S1-S3. Jesli obwdd rozepnut, tak S1-S3 je sepnut. lendl. Ha S1-S2 nyitott, akkor S1-S3
S1-S2 jest otwarty, obwod S1-S3 zart.
jest zamkniety.
8b1 Kiedy sytuacja poczatkowa: 0 Q 8b1l  Pfi poc¢ate¢nim stavu: 0 Q 8b1l Haa kimeneti allapot: 0 Q
8b2 Kiedy sytuacja poczatkowa: » Q 8b2  Pfi po¢ate€nim stavu: » Q 8b2  Ha a kimeneti allapot: » Q
PUBuion tng B€ong Tng (/I 3aganTe nonoxexHue zh REEESIEI=UA-
ETTAPNAG nepeknoyaTens
H Bon®ntikn emagi ASC10.51 [LononHut.nepekmoyaTens ASC10.51 MFBNEFEAL B, GHBITL
avoiyel i kKAgivel 6Tav Tdoel o€ pIa NepekyaeTcs NPy JOCTUXEHNUM ASC10.51 TP/ s34 . JFa& bl
ouykekpipévn Béon. To onueio onpenenéHHoro nonoxeHus. Tovka 7E0...100 % Al & .
METAYWYAG PTTOPEi va puBuIoTEi nepeknioYeHns MOXeT ObITb
peTagu 0...100 %. ycTaHoBneHa B guana3soHe 0...100 %.
8a MeTakiviioTe xelpokivnTta ToV 8a Bpy4Hyto nepemecTute npuBoa B 8a FBE AT WL R 3 3 FT 75 10 TF A
EVEPYOTTOINTA OTNV €MBOUMNTH 80N HY>XHOE NOMOXeHVe NepekrtiovYeHns 1 H, B HSUE.
METAYWYAS KOl aoQaAioTE TOV. 3acmKcupyiTe ero.
8b PubuioTe Tov dIaKOTITN. 8b OTperynupyite nepeknoyaTernb. 8b EESIT
To onueio emagrg S1-S2 kal Touka nepeknioveHns ana S1-S2 un ARERT S1-S2 F1 S1-S3 [T - s34k
S1-S3 d¢ pubpiceTal EexwploTd. S1-S3 He MOXeT BbITb yCTaHOBMEHA FFEAMYEE . 5 S1-S2 NATIE, M
Otav S1-S2 gival avoiyTr 16Te S1— otaenbHo. Ecnn S1-S2 pasoMkHyT, S1— R
. . S1-S3 MK,
S3 eival KAEIOTH. S3 3aMKHYT.
8b1l Ortav n apxikr Kardataon: 0 Q 8b1 B ncxoaHom nonoxeHun: 0 Q 8bl WA 0Q
8b2 Ortav n apxiki katdotacn: « Q 8b2 B ncxoaHOM nonoxeHuu: « Q 8b2  WIRIRA: ©» Q
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