SIEMENS

Zawory regulacyjne
PN16 z sitownikiem
magnetycznym

4461

MXG461B..

do cieptej wody uzytkowej, wody pitnej, wody zimnej i wody goracej,

zatwierdzone przez DVGW

 Krétki czas przebiegu (<2 s), wysoka rozdzielczo  $¢ skoku (1 : 1000)

» Wybierana charakterystyka zaworu: statoprocentowa |
» Szeroki zakres regulacji
» Napiecie zasilaj gce 24 V AC/DC

ub liniowa

» Wybierany sygnat wej s$ciowy: 0/2...10 V DC lub 0/4...20 mA DC
» Wejscie dla sygnatu 0...20 V DC Phs z odci eciem fazy (do regulatoréw Staefa)

» Wskazanie stanu pracy

» Dokladny sygnat zwrotny poto  zenia mierzonego indukcyjnie
» Sprezyna powrotna: A - AB zamkni ete w stanie bez zasilania r‘\

* Male tarcie, trwata budowa nie wymagaj aca konserwaciji

« Srubunki w komplecie

Zastosowanie

DVGW

product

Zawory mieszajace lub przelotowe z fabrycznie montowanym sitownikiem magnetycz-
nym. Sitownik wyposazony jest w uktad elektroniczny do regulacji potozenia i sygnali-
zacji zwrotnej potozenia. Zatwierdzenie DVGW do zastosowania do wody pitnej.

W stanie bez zasilania kanat regulacyjny A — AB jest zamkniety. Krétki czas przebiegu,
wysoka rozdzielczosc¢ i szeroki zakres regulacji sprawia, ze zawory te sg idealnym
rozwigzaniem do regulacji ciggtej w instalacji cieptej wody uzytkowej (woda sieciowa i

woda w obiegach otwartych), wody grzewczej i wody zimnej.

CE2N4461pl
2017-11-30

Building Technologies



Zestawienie typow

Wyposa zenie dodatkowe

Zamawianie

Przyktad:

Zamienny modut
elektroniczny
ASE12

Numer wersji

Budowa i dziatanie

Oznaczenie typu DN Kvs AP max Aps Na_pl)igcie Sygnat Czas Spreityna
mn] | kPal | [kPa] Z28S82JCE sterujacy |przebiegu |POWromna

MXG461B15-0.6 0,6

MXG461B15-1.5 15 1,5 1000 1000 0..10 V DC

MXG461B15-3 3 lub

MXG461B20-5 20 5 800 800 24V AC 2---1318/ bC s ,

MXG461B25-8 25 8 700 700 | 20-.30VDC |, 55 1A DC

MXG461B32-12 32 12 lub

MXG461B40-20 | 40 | 20 600 | 600 4..20mADC

MXG461B50-30 50 30

Apmax = Maksymalna dopuszczalna réznica cisnienia w kanale regulacyjnym zaworu obowigzujaca w
calym zakresie skoku zaworu sterowanego sitownikiem
Aps = Maksymalna dopuszczalna réznica ci$nienia (ci$nienie zamykajace), przy ktérej sitownik
jeszcze niezawodnie zamyka zawdr pokonujgc cisnienie (zastosowanie jako zawor przeloto-
wy)
Oznaczenie .
typu Opis
7366 Podgrzewacz trzpienia do czynnikdw o temperaturze <0 °C, 24 V AC/ DC, 10 W

Przy zamawianiu nalezy podac¢ ilo$¢, opis i oznaczenie typu urzadzenia.

Oznaczenie typu

Nr magazynowy

Opis

MXG461B15-0.6

MXG461B15-0.6

Zawor gwintowany z sitownikiem magnetycznym

7366

7366

Podgrzewacz trzpienia

Sitownik jest fabrycznie montowany na korpusie zaworu i nie moze by¢ demontowany.
Zawory dostarczane sg ze srubunkami podtgczeniowymi z mosigdzu / brazu.
Podgrzewacz trzpienia Z366 dostarczany jest w oddzielnym opakowaniu.

W przypadku awarii elektroniki zaworu, nalezy ja wymieni¢ na zamienny modut elektro-
niczny ASE12.
Modut dostarczany jest z instrukcjg montazu 74 319 0404 0.

Patrz zestawienie na stronie 12.

Dziatanie

Sterowanie

2/12

Szczegotowy opis dziatania — patrz karta katalogowa N4028.

Sygnat sterujacy zamieniany jest w module elektronicznym na sygnat z odcieciem fazy,
ktéry wytwarza pole magnetyczne w uzwojeniu. Powoduje to przemieszczanie zwory
do potozenia wynikajgcego z uktadu dziatajgcych sit (pole magnetyczne, napieta spre-
zyna, sity hydrauliczne itp.). Zwora szybko reaguje na kazdg zmiane sygnalu i przenosi
przemieszczenie bezposrednio na grzyb regulacyjny zaworu, dzieki czemu szybkie
zmiany obcigzenia sg korygowane szybko i doktadnie.

Potozenie trzpienia zaworu jest mierzone indukcyjnie w sposéb ciggly. Wewnetrzny
regulator potozenia szybko koryguje pozycje zaworu przy kazdym zaburzeniu w insta-
lacji i wytwarza sygnat zwrotny potozenia. Skok zaworu jest proporcjonalny do sygnatu
sterujgcego.

Sitownik magnetyczny moze by¢ sterowany z regulatora Siemens lub regulatora innego
producenta z sygnatem wyjsciowym 0/2...10 V DC lub 0/4...20 mA DC.

Aby uzyskaé¢ optymalng wydajnos$c¢ regulacji, zalecane jest stosowanie potaczenia
4-zytowego. W przypadku zasilania pradem staltym, nalezy obowi azkowo stosowaé
potaczenie 4-zytowe!

Siemens
Building Technologies

Zawory regulacyjne PN16 z sitownikiem magnetycznym CE2N4461pl
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Sprezyna powrotna

Sterowanie r eczne

Elementy obstugowe
i sygnalizacyjne w
obudowie elektroniki

Po przerwaniu sygnatu sterujgcego lub po awarii bgdz wytgczeniu napiecia zasilajgce-
go, sprezyna powrotna zaworu automatycznie zamyka kanat regulacyjny A - AB.

Weciskajac (a) i obracajac (b) pokretto sterowania recznego
» w kierunku zgodnym z kierunkiem ruchem wskazowek
zegara: kanat regulacyjny A - AB mozna recznie otwo-

rzy¢ do potozenia pomiedzy 80 i 90 %

» w kierunku przeciwnym do kierunku ruchu wskazéwek
zegara: sitownik zostanie wytaczony, a zawér zamkniety
Po przycisnieciu i obréceniu pokretta, sitownik nie reaguje
ani na sygnat sterowania nadrzednego Z ani na sygnat
wejsciowy Y czy sygnat z odcieciem fazy. W trybie stero-

wania recznego miga zielona dioda LED.

Do automatycznej regulacji, pokretto musi by¢ ustawione w

potozeniu ,Auto”. Dioda LED $wieci sie wowczas na zielono.

®)

4461711

Zaciski podtaczeniowe

Dioda LED sygnalizujgca stan pracy

N\ | 7/

-@- ok

4 1 A
zielona |

4461728
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b OFF Charakterystyka zaworu
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Wybér sygnatu oN oN
steruj acego Y OFF OFF

napieciowy lub prgdowy

ON

.. 10V
OFF

ON

0..20mA 4 .20 mA
OFF

i &
€
2

Wybor zakresu Sygnat wyjsciowy U (sygnat zwrotny potoze-
i Mu oN oN nia) zalezy od rezystancji obcigzenia Ri.
sygnatu Y iU OFF OFF . —
Ri > 500 Q - sygnat napigciowy
0..10V/0...20 mA lub .
) Ri <500 Q - sygnat pradowy
2..10V/4..20 mA Ri>500 Q 0..10V 2..10V
Ri <500 Q 0..20mA 4. 20mA

Wybor charakterystyki on oN

statoprocentowa lub

o \% \Y
liniowa
Y Y
Wejscie sterowania Sterowanie nadrzedne (wejscie Z)
nadrz ednego Z ; . .
¢ 9 bez funkcji catkowicie otwarty zamknigty
o e £
G G G
2 Y Y
z - ||
X M M
® — I
g u U
B 2 a
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Phs Phs Phs
V A= AB V A=>AB V A==pAB
g|  100%! 100 % 100 %
z |
0
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g
=
s
© ™
5 0% Y 0%—— Y 0% Y N
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<
. ¢ Znie polaczone e Zpotaczone z G ¢ Zpotaczone z GO
g e Zawor sterowany « Calkowicie otwarty kanat |« Zamkniety kanat regulacyjny
I sygnatem Y lub regulacyjny zaworu zaworu A - AB
sygnatem z odcieciem fazy A - AB
Priorytet sygnatu 1. Pokretto sterowania recznego — potozenie ,Man” lub ,Off”
2. Sygnat sterowania nadrzednego Z
3. Sygnat z odcieciem fazy
4. Sygnat wejsciowy Y
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Kalibracja

Po wymianie modutu elektronicznego lub po obréceniu sitownika o 180 ° konieczna jest
kalibracja uktadu elektronicznego zaworu. Do tego celu, pokretto sterowania recznego
musi by¢ ustawione w potozeniu ,,Auto”.

Kalibracja rozpoczyna sie po zwarciu stykéw w otworze umieszczonym
w obwodzie drukowanym (element 3, strona 3) za pomocg wkretaka.
Polega ona na tym, ze zawér przemieszcza sie w catym zakresie

skoku i zapamietuje krancowe potozenia.

L

Podczas kalibracji zielona dioda LED miga przez okoto 10 sekund (patrz tez «Wskaza-
nie stanu pracy»).

Wskazanie stanu LED Wskazanie Stan, znaczenie Uwagi, wskazowki
pracy Zielona Zapalona _‘"_ Tryb regulaciji Praca normalna; bez btedow
Migajaca Kalibracja Poczeka¢ do zakonczenia kalibracji (az zapali
sie zielona lub czerwona dioda LED)
Sterowanie reczne | Pokretto w potozeniu ,Man” lub ,Off”
Czerwona | Zapalona @’ | Btad kalibracii Wykona¢ kalibracje (styki w otworze kalibracyj-
N nym)
Btad wewnetrzny | Wymieni¢ modut elektroniczny
Migajaca Awaria zasilania Sprawdzi¢ sie¢ zasilajaca (poza zakresem
czestotliwosci lub napiecia)
Zasilanie DC -/ + | Sprawdzi¢ podtaczenie zasilania DC + / -
Obie Zgaszone 0O Brak zasilania Sprawdzi¢ sie¢ zasilajgca, okablowanie
Awaria elektroniki [ Wymieni¢ modut elektroniczny
Dob6r zaworéw
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| »
I L
Apy100
Apyico = Roéznica cisnienia w kanale regulacyjnym A — AB catkowicie otwartego zaworu przy nate-
zeniu przeptywu Vioo
V100 = Natezenie przeptywu przez catkowicie otwarty zawoér (Hioo)
Apmax = Maksymalna dopuszczalna réznica cisnienia w kanale regulacyjnym zaworu obowigzujaca
w calym zakresie skoku zaworu z sitownikiem
100 kPa = 1 bar = 10 m stupa wody
1m%h = 0,278 I/s wody przy 20 °C
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Charakterystyka
zaworu

Rodzaj pot aczenia

Potaczenie 4-zytlowe

Wskazéwki do projektowania

Statoprocentowa Liniowa

Przeptyw objetosciowy Przeptyw objetosciowy
V%l g V [%] g
A 3 \ §
100 100
80 // 80
60 // 60
40 / 40
20 20
0 0
0 2 4 6 8 10 V] 0 2 4 6 8 10 V]
2 6 10V 2 6 10V
4‘1 fz 2‘0 [mA] 4‘1 fz 2‘0 [mA]
Sygnaly sterujace Sygnaly sterujace
Potaczenie 4-zytowe powinno by¢ preferowane w kazdym przypadku.
Sna Pwvep Str Prr I PrZekréj prZeWOdU [mmz]
15 | 25 | 40
Typ [VA] [w] [VA] [w] [A] maks. dtugo $¢ kabla L [m]

MXG461B15-0.6

MXG461B15-1.5

MXG461B15-3 33 15 >50 3,15 60 100 160

MXG461B20-5

MXG461B25-8

MXG461B32-12

43 20 275 4 40 70 120
MXG461B40-20 70
MXG461B50-30 65 26 2100 6,3 30 50 80
Sna = Nominalna moc pozorna
Pmes = Typowy pob6r mocy w aplikacji
Stk = Minimalna moc pozorna transformatora
Prr = Minimalna moc zasilacza DC
In = Minimalny wymagany bezpiecznik zwtoczny
L = Maksymalna dtugosc¢ kabla. W przypadku potaczenia 4-zytowego, maksymalna dopuszczalna

dtugos¢ oddzielnego kabla sygnatowego miedzianego 1,5 mm? wynosi 200 m

Y Dane dotyczg 24 V ACi 24 V DC

Uwaga A

VAN

Wskazoéwki do monta zu

Potaczenia elektryczne prowadzi¢ zgodnie z lokalnymi przepisami dotyczacymi instala-
cji elektrycznych oraz zgodnie ze schematem wewnetrznym i schematem potaczen.

Przestrzega ¢ przepiséw bezpiecze nstwa i ogranicze n projektowych aby zapewni €
bezpiecze nstwo 0so6b i mienia.

Przed zaworem powinien by € zamontowany filtr zanieczyszcze n, co zwi ekszy
niezawodno $¢€ jego pracy.

Uwaga A

Zawory dostarczane sg z instrukcjg montazu nr 74 319 0378 0.

Zawor mo ze by ¢ stosowany jako mieszaj acy lub przelotowy, nigdy jako rozdziela-
jacy. Przestrzega ¢ kierunku przeptywu!
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Poto zenie

Zastosowanie jako
zawor przelotowy

Wskazowki do instalacji

4461216

Zawory MXG461B.. dostarczane sg jako tréjdrogowe, ale
moga by¢ stosowane jako zawory przelotowe.

W tym celu, kréciec ,B” nalezy zaslepi¢ za pomoca dostar-
czonego wyposazenia (nakretka, zaslepka, uszczelka).

S
¢
3

Wskazowki do obstugi

» Zawory MXG461B.. dostarczane sg z uszczelkami ptaskimi i zaslepkami
» Do uszczelnienia potaczen gwintowych zaworu nie stosowa¢ pakut konopnych
* Sitownika nie wolno zakrywac izolacjg termiczng

4461727

X

4461225

Informacje dotyczace instalacji elektrycznej — patrz «Schematy potgczen», strona 10.

Zawory sg urzadzeniami bezobstugowymi.

Male tarcie i trwata konstrukcja sprawia, ze niepotrzebne sg okresowe przeglady, a
takze zapewniajg diuga trwatosé.

Trzpieh zaworu uszczelniony jest od wptywdw zewnetrznych przez bezobstugowa dta-
wice.

Jesli zapali sie czerwona dioda LED, to nalezy przeprowadzi¢ kalibracje uktadu elek-
tronicznego lub go wymienic.

Naprawa W przypadku uszkodzenia elektroniki zaworu, nalezy jg wymieni¢ na zamienny modut
elektroniczny ASE12. Modut dostarczany jest z instrukcjg montazu 74 319 0404 0.
Uwaga /\  Przed monta zem lub demonta zem modutu elektronicznego nale zy odtaczy ¢ zasi-
lanie.
Po wymianie modutu elektronicznego, w celu jego optymalnego dopasowania do zawo-
ru, nalezy uruchomic¢ kalibracje (patrz «Kalibracja», strona 5).
Utylizacja
Urzadzenia muszg by¢ ztomowane jako zuzyty sprzet elektryczny i
elektroniczny zgodnie z odpowiednig Dyrektywg Europejska i nie moga
by¢ utylizowane wraz z odpadami komunalnymi.
» Urzadzenie nalezy utylizowa¢ odpowiednimi kanatami przewidzianymi
I
do tego celu.
* Przestrzega¢ wszystkich przepis6w obowigzujacych w tym zakresie.
7112
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Gwarancja

Przestrzega¢ danych technicznych dotyczacych instalacji.

W przypadku nieprzestrzegania wymaga R, Siemens nie ponosi zadnej odpowie-

dzialno sci.
Dane techniczne
Dane sitownika
Zasilanie Tylko niskie napiecie bezpieczne (SELV, PELV)
24V AC Napiecie zasilajgce 24V AC +20% (SELV) lub
24 V AC Kklasa 2 (US)
Czestotliwosé 45...65 Hz
Typowy pobor mocy  Ppeq patrz tabela «Rodzaj potaczenia», strona 6
czuwanie <1 W (zawor zamkniety)
Nominalna moc pozorna Sya patrz tabela «Rodzaj potaczenia», strona 6
Wymagany bezpiecznik |¢ zwiloczny, patrz tabela «Rodzaj potaczenia»,
Zewnetrzne zabezpieczenie linii bezpiecznik zwtoczny maks. 10 A lub
zasilajgcej wylacznik nadpradowy maks. 13 A
o charakterystyce B, C, D wg EN 60898 lub
zasilacz z ograniczeniem pradu do maks.
10 A
24V DC Napiecie zasilajgce 20..30v DC
Pobér pradu przy 24 V DC 0,5A /4 A (maks.)
Sygnat wejsciowy Sygnat sterujacy Y 0/2...10 V DC lub 0/4...20 mA DC
lub sygnat z odcieciem fazy Phs 0...20 V DC
Impedancja 0/2..10v DC 100 kQ /I 5nF (obcigzenie < 0,1 mA)

0/4..20mADC 240 Q// 5nF

Sterowanie nadrzedne
Impedancja 22 kQ
Zamykanie zaworu (Z potaczone z GO) <1V AC;<0,8V DC
Otwieranie zaworu (Z potaczonezG) >6V AC;>5V DC

Bez funkcji (Z nie podtaczone) aktywny sygnat z odc. fazy lub sterujgcy Y
Sygnat wyjsciowy Sygnat zwrotny potozenia napieciowy  0/2...10 V DC; rezyst. obcigzenia > 500 Q
pradowy 0/4...20 mA DC; rezyst. obcigzenia < 500 Q
Pomiar skoku indukcyjny
Nieliniowosc¢ +3 % wartosci koncowej
Czas przebiegu Czas przebiegu <2s
Potaczenie elektryczne Doprowadzenie kabla 2 x 020,5 mm (pod M20)
Zaciski podtgczeniowe zaciski $rubowe do przewodéw 4 mm?
Minimalne pole przekroju kabla 0,75 mm’
Maksymalna dtugosc¢ kabla patrz «<Rodzaj potgczenia», strona 6
Dane zaworu Cisnienie nominalne PN16 wg EN 1333
Dopuszczalne cignienie robocze 1,6 MPa (16 bar)
Ro6znica cisnienia Apmax / Aps patrz «Zestawienie typow», strona 2
Poziom nieszczelnosci A - AB maks. 0,05 % kys
przy Ap = 0,1 MPa (1 bar) B - AB <0,2% kys zaleznie od warunkow
pracy
Charakterystyka zaworu statoprocentowa ng = 3 wg VDI / VDE 2173

lub liniowa, optymalizowana w zakresie
matego otwarcia (patrz karta katalog.
N4023)
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Dopuszczalne czynniki

woda pitna, woda lodowa, woda zimna i
goraca, woda ze $rodkami przeciwzama-

rzaniowymi;

zalecenie: jakos$¢ wody wg VDI 2035

Temperatura czynnika ?

—20...130 °C

Rozdzielczos¢ skoku AH / Hygo

1:1000 (H = skok)

Tryb sterowania

ciggte

Potozenie w stanie bez zasilania

A - AB zamkniete

Pozycja montazu

pionowa do poziomej

Materiaty Korpus zaworu, kotnierz taczacy CC499K (CuSn5Zn5Pb2-C)
Gniazdo / grzyb stal CrNi
Uszczelnienie trzpienia EPDM (pierscien O-ring)
Wymiary i waga Wymiary patrz «Wymiary», strona 12
Waga patrz « Wymiary», strona 12

Przytacza gwintowe
Normy, dyrektywy
i zatwierdzenia

Srubunki podigczeniowe

braz / mosigdz

Zgodnosé¢ elektromagnetyczna
(aplikacje)

Do stosowania w srodowisku mieszkalnym,
handlowym i lekko uprzemystowionym

Standard produktu

EN60730-x

Zgodnos¢ EU (CE)

CA2T4461.1 7

Zgodnos¢ RCM

A5W00004453 ¥

Zgodnos¢ EAC

Euroazjatycka zgodnos¢, wszystkie MXG..

Stopien ochrony obudowy
pozycja pionowa do poziomej

IP31 wg EN 60529

Wibracje ®

IEC 60068-2-6

(przyspieszenie 1 g, 1...100 Hz, 10 min)

Zgodnosé Standardy UL

CSA, Kanada

UL 873, http://ul.com/database
C22.2 No. 24, http://csagroup.org

Dyrektywa dla urzadzen cisnieniowych PED 2014/68/EU

Osprzet cisnieniowy zakres: Artykut 1, par. 1

definicje: Artykut 2, par. 5

Grupa ptynéw 2 bez oznaczania CE zgodnie z Art. 4, par. 3

(uznana praktyka inzynierska) ®

Zgodnos¢ srodowiskowa

DVGW nr rejestracyjny

DW-6340BR0230

Deklaracja $rodowiskowa produktu CE2E4461.1en ¥ i CE2E4461.2en ¥ zawiera dane
dotyczace zgodnej srodowiskowo konstrukcji produktu i oceny (zgodno$¢ z RoHS, sktad
materiatéw, opakowanie, wptyw na srodowisko i utylizacja)

2 Sprawdzane przy 1,5 x PN (24 bar), podobnie do EN 12266-1

2)
¥ Wybierana przetacznikiem DIL
4
5
6

czane znakiem CE

Do czynnikéw o temperaturze < 0 °C, wymagany jest podgrzewacz trzpienia Z366

Dokumenty mozna pobra¢ ze strony http://siemens.com/bt/download
W przypadku silnych wstrzaséw, nalezy stosowaé kable elastyczne ze wzgleddw bezpieczenstwa
Zawory, dla ktérych PS x DN < 1000, nie wymagajg specjalnego sprawdzania i nie moga by¢ ozna-

Ogolne warunki otoczenia Praca Transport Sktadowanie
IEC 60721-3-3 [IEC 60721-3-2 |IEC 60721-3-1
Warunki klimatyczne klasa 3K5 klasa 2K3 klasa 1K3
Temperatura —5...45°C —25...70 °C —5..45°C
Wilgotnosé 5..95%r.h. | 5.95%r.h. | 5.95%r.h.
Warunki mechaniczne IEC 60721-3-6
klasa 6M2
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Zaciski podt gczeniowe

E (=) 8 Neutralny systemowy 24 VV AC, 20...30 V DC
? @) Q Potencjat systemowy 24 V AC, 20...30 V DC
T G) Sygnat sterujacy 0/2...10 V DC, 0/4...20 mA DC
V 1 Masa pomiarowa (= GO0)
T (\I] Sygnat zwrotny potozenia 0/2...10 V DC, 0/4...20 mA DC
? @ Wejscie sterowania nadrzednego Z
§ E Q/l \‘»"E Sygnat z odcieciem fazy 0...20 V DC Phs, zamienialny, izolowany galwanicznie
g Ph G/) —“__  Sygnatz odcieciem fazy 0...20 V DC Phs, zamienialny, izolowany galwanicznie
Schematy pot aczen
Uwaga A Jezeli regulator i zawér zasilane s g z oddzielnych zrédel, to tylko jeden transfor-
mator mo ze by ¢ uziemiony po wtdrnej stronie.
Uwaga A W przypadku zasilania pr adem statym, nale zy obowi gzkowo stosowa ¢ potaczenie

4-zytlowe!

Przyporz adkowanie Wspolny transformator Oddzielny transformator
zaciskoéw regulatora,
otaczenie 4- zylowe Transformer Transformer gy
? rea}erowane') ’ D F WE‘X%?E;‘ I/ D F MXG4b15..
Op 10V DC ' Controller = MXG462S.. MXG462S
GO co— O 00O
2..10VDC r? . <1 o sl |l®
0...20 mA DC ch\’— - -] |
Y Y —
4..20 mA DC L_ RIS wi
M ML m
MG lopen Y| D
CL%EN | L 4461A07en M/ i @
4461A03en s 2 © PRl D
PRl @ IS
Phl (b
Przyporz gdkowanie Wspdlny transformator Oddzielny transformator
zaciskoéw regulatora,
potaczenie 3- zytowe Transformer — Transformer gy VEAIH.
0..10 V DC G MXGAB1B.. / ] xcaors
2 10V DC Controller = MXG462S.. -
Go cof— () 60O
0..20 mADC Yy — <1 |l c| |®
4..20 mADC ] — v |d
Y ~v| | LY i)
— M
wi= L Q I
D vl ®
ol LopEN — [ |
CL(%DEE N — ) 4461A07en Mﬁ 1 Z ] @
4461A08en e ta © Phl (b
Ph ® Pl (b
Phl (b
@ Wskazanie pozycji zaworu (tylko jesli wymagane).
0...10 V DC — 0...100 % przeptywu objetosciowego Vigo
i Skretka. Jesli linie zasilania 24 V AC i sygnatu sterujacego 0...10 V DC (2...10 VDC) sg
prowadzone oddzielnie, to przewdd zasilajacy 24 V AC nie moze by¢ skretka
Uwaga Instalacja hydrauliczna musi by € uziemiona!
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Regulator z sygnatem
z odci eciem fazy
0...20 V DC Phs

Podgrzewacz trzpienia
7366

Przyktady zastosowania

Wspdlny transformator

3
Transformer <
©
MVF461H../ I
D F MXG461B.. /
Controller = MXG462S..
GO coO
G | |®
Y Y )
M ML
OPEN u| ©
CLOSE
| 7| ©
Ph ———=={Ph Y=~ |-—
— X = >{Phs
Ph ==—=={pPh D= |-
MXG461B.. R
ale
[e] K¢}
N -
2 4

Kabel podtgczeniowy
do podgrzewacza

Kabez zasilajacy

Oddzielny transformator

Transformer .

MVF461H.. |
D F MXG461B.. |
MXG462S..
co=O
| |®
MRS
mH L
open Y| D
CLOSE 2] i
==_==1Ph J JE pr
X >{Phs
—_— ~ Ph L _— f—
4461A09en

4. Zasilanie, sygnaly sterujgce

2. Zasilanie 24 V AC/DC do podgrzewacza trzpienia

Obiegi hydrauliczne

Ponizsze przyktady sg tylko schematyczne, bez szczeg6tow instalacji.

AV

AB

Obieg mieszajacy

10 x DN [min. 0.5 m]

1

Obieg mieszajacy

A v

>
@

Obieg wtryskowy

A v A

AB AB

4461717

£

Obieg rozdzielajacy | Obieg wtryskowy

Z obejsciem z zaworem
(ogrzewanie przelotowym
podtogowe)
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Wymiary

4461M01

= I .
gl 2 min.
| 100
I
N nQ:' « @ Gwint zewnetrzny G...B wg ISO 228/1
y Gwint wewnetrzny Rp... wg ISO 7/1
Srubunki podtaczeniowe
wg ISO 49/ DIN 2950
(dostarczane z uszczelkami ptaskimi)
Oznaczenie typu | DN G Rp L1 L2 | L3*| H E F |waga?
[cale] | [cale] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [ka]
MXG461B15-0.6 15 G1B Rp % 80 42,5 50 340 80 115 7,1
MXG461B15-1.5 15 G1B Rp % 80 42,5 50 340 80 115 7,3
MXG461B15-3 15 G1B Rp % 80 42,5 50 340 80 115 7,3
MXG461B20-5 20 | G1¥4B | Rp % 95 52,5 60 339 80 115 7,7
MXG461B25-8 25 | G1¥.B | Rp1l 110 | 56,5 64 346 80 115 8,5
MXG461B32-12 32 G2B | Rp1l¥a| 125 67,5 75 384 | 100 | 125 12,8
MXG461B40-20 40 | G2v¥.B | Rp1% | 140 | 80,5 93 401 | 100 | 125 14,6
MXG461B50-30 50 | G2¥%B | Rp2 170 93,5 | 108 | 402 | 100 | 125 18,6
* Przy stosowaniu zaworu jako zawoér przelotowy
Y Waga z opakowaniem
Numer wersji
Typ Obowi qzuje od numeru wersji
MXG461B15-0.6 .D
MXG461B15-1.5 .D
MXG461B15-3 .D
MXG461B20-5 .C
MXG461B25-8 .C
MXG461B32-12 .C
MXG461B40-20 .C
MXG461B50-30 .C
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