OpenAir™

Sitowniki do przepustnic powietrza KNX / PL-Link

G..B111.1E/KN

Sitowniki do przepustnic powietrza 5/10 Nm z komunikacjg KNX

GDB111.1E/KN nominalny moment obrotowy 5 Nm
GLB111.1E/KN nominalny moment obrotowy 10 Nm
Napiecie zasilajgce 24 V AC

Obstugujg komunikacje KNX S-Mode i LTE oraz PL-Link

CEBAHlinx
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Zestawienie typow

Typ Nr magazynowy Napiecie Sygnat Pob6r mocy Czas Sterowanie Sygnat
zasilajace sterujacy przebiegu reczne zwrotny
potozenia
GDB111.1E/KN | S55499-D190 1VA/05W
24V AC KNX-TP 1 150 s Tak Tak
GLB111.1E/KN | S55499-D198 3VA/25W

Informacje dotyczgce wyposazenia dodatkowego i czesci zamiennych — patrz karta katalogowa N4698

Y Podczas obrotu sitownika

Zamawianie (przyktad)

Typ Nr magazynowy Opis llosé
GDB111.1E/KN S55499-D190 Sitownik do przepustnic powietrza KNX 1

Urzadzenia wspOtpracujace

Produkt Opis Nr dokumentu / zrédto
ETS Oprogramowanie KNX Engineering/Commissioning Tool www.knx.org
ABT 4.0? Oprogramowanie Desigo Engineering/Commissioning Tool A6V11159913

2 planowana dostepnos¢ od kwietnia 2020

Wersja produktu i oprogramowania

Wersja produktu Seria A
Okres produkcji od 02/2020
Wersja FW modutu magistrali 4.25

Profil urzadzenia ETS v1d0.knxprod

Profil urzagdzenia ETS mozna pobrac ze strony internetowej: http://siemens.com/hvac-td

Dokumentacja produktowa

Tytut Temat ID dokumentu

Instrukcja montazu Instrukcja montazu / instalacji sitownikéw do M4634
przepustnic powietrza 5/ 10 Nm bez sprezyny
powrotnej

Komunikacja KNX Szczegdtowe informacije na temat komunikaciji P3127
KNX, projektowania, uruchamiania, adresowania
i ustawien

Powigzane dokumenty takie jak deklaracje srodowiskowe, deklaracje CE itp. mozna pobraé
ze strony internetowej: http://siemens.com/bt/download
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Bezpieczenstwo

A Ostrzezenie

Krajowe przepisy bezpieczenstwa

Nieprzestrzeganie krajowych przepiséw bezpieczenstwa moze spowodowac obrazenia
0s6b i uszkodzenie mienia.

e Przestrzegac¢ krajowych przepis6w oraz odpowiednich regulacji bezpieczenstwa.

Montaz
¢ Nie otwiera¢ obudowy sitownika.
¢ Nie uzywa¢ otworéw do montazu akcesoribw do mocowania sitownika. Zamiast tego,
do zabezpieczenia sitownika przed obracaniem wykorzysta¢ wkret mocujgcy osi przepust-
nicy oraz dotgczong obejme montazows.
Pozycje montazu
Ochrona IP54 w nastepujacych pozycjach montazu Otwory do montazu akcesoriow?
A\ IP54
© ( !
V4 (u Q
J g
Patrz instrukcja montazu M4634
A 2 Nie moga by¢ wykorzystywane do mocowania sitownika, do zabezpieczenia przed obracaniem stosowaé
obejme montazowg
Konserwacja
Sitowniki do przepustnic powietrza sg urzgdzeniami bezobstugowymi.
Przed pracami przy sitowniku nalezy odtgczy¢ podtaczenia elektryczne od zaciskow.
Utylizacja
Urzadzenia muszg by¢ ztomowane jako zuzyty sprzet elektroniczny zgodnie
z odpowiednig Dyrektywg Europejska i nie moga by¢ utylizowane wraz z od-
padami komunalnymi.
¢ Urzadzenie nalezy utylizowa¢ odpowiednimi kanatami przewidzianymi do
[ ] tego celu.
o Przestrzega¢ wszystkich przepisow i regulacji obowigzujgcych w tym za-
kresie.
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HMI (Human-Machine Interface) - interfejs uzytkownika

Obstuga przyciskiem

Dziatanie
Wejscielwyjscie w tryb adresowania

Przywro6cenie ustawien fabrycznych

Test potgczenia PL-Link ¥

Kolory i stany diody LED

Obstuga przyciskiem Potwierdzenie
Nacisng¢ przycisk <1's Dioda LED $wieci sig na czerwono i gasnie
Nacisng¢ przycisk >20 s Dioda LED miga na pomaranczowo

podczas restartu urzgdzenia

Nacisng¢ przycisk >2'si<20 s Dioda LED miga 1x na pomaranczowo

Kolor Stan
Wytaczona -
Zielony ciaglty

Pomaranczowy  migajgca

Czerwony ciagly

Opis

Praca bez btedu lub urzadzenie niezasilone
Test potgczenia powiddt sie ¥

a) Trwa przywracanie ustawien fabrycznych
b) Gdy wigczono test potgczenia: czekaé ¥

a) Urzadzenie w trybie programowania/adresowania
b) Gdy wigczono test potgczenia: test nie powiddt sie

4 Funkcja lub cze$¢ funkciji dostepna tylko przy sterowaniu przez PL-Link

Adresowanie i test magistrali za pomoca przycisku

Sitowniki do przepustnic powietrza mozna przetaczy¢ w tryb adresowania/programowania za

pomoca przycisku:

= Nacisng¢ przycisk (>0,1si<1s)

= Okablowanie magistrali KNX jest OK - Dioda LED $wieci sie na czerwono do zakoncze-
nia adresowania/programowania

= Okablowanie magistrali KNX nie jest OK - Dioda LED pozostaje wytgczona

Reset za pomoca przycisku

Sitowniki do przepustnic powietrza mozna zresetowac do ustawien fabrycznych za pomoca

przycisku:
= Nacisng¢ przycisk > 20s

= Dioda LED miga na pomaranczowo

= Urzadzenie restartuje sie

Wszystkie parametry zostang przywrécone do wartosci fabrycznych.
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Uruchomienie i parametryzacja

Ponizsze parametry sg zwykle sprawdzane i ustawiane podczas projektowania i
uruchamiania za pomocg oprogramowania narzedziowego ETS.

Parametr Zakres Opis Ustawienie
fabryczne

Zaktadka , standard”

Adaptive positioning  On / Off Adaptacja zakresu otwarcia (jesli ograniczony Off (wytgczone)
(pozycjonowanie mechanicznie) do sygnatu zwrotnego potozenia
adaptacyjne) 0...100%
Off = Bez adaptacji / On = Adaptacja wtgczona
Backup timeout 0..60 min Okres czasu do detekcji przerwania komunikacji. | 30 min
(czas dla trybu 0 min = wylagczone | Jesli wytgczone, sitownik wykorzystuje ostatnig
awaryjnego) warto$é zadang dopoki nie odbierze nowej.
Backup mode Backup position Zachowanie sitownika po przekroczeniu limitu Backup position
(tryb awaryjny) (pozycja awaryjna) czasu komunikacji (brak odbioru wartosci zadanej = (pozycja awaryjna)
Keep last position W zdefiniowanym okresie czasu).
(utrzymywanie = Pozycja awaryjna: siftownik ustawia sie w
potozenia) zdefiniowanym potozeniu

= Utrzymywanie potozenia: sitownik zachowuje
swoje potozenie

Backup position 0...100% Potozenie jakie sitownik przyjmuje w przypadku 50%
(polozenie przerwania komunikacji
awaryjne)

Zaktadka ,advanced”

Hysteresis (COV) 1...20% Warto$¢ progowa potozenia przepustnicy. Zmiana 1%
damper position potozenia o warto$ci mniejszej niz progowa nie
(histereza potozenia bedzie wysytana na magistrale

przepustnicy)

Min. repetition time | 10...900 s Minimalny czas oczekiwania na zmiang wartosci 10s
damper position potozenia wiekszg niz progowa do wystania na

(min. czas magistrale

powtarzania

potozenia

przepustnicy)

Minimum damper 0...100% Elektroniczna granica dolnego potozenia 0%
position

(min. potozenie
przepustnicy)

Maximum damper 0...100% Elektroniczna granica gérnego potozenia 100%
position

(maks. potozenie

przepustnicy)

Override position 1 | 0...100% Potozenie w ktérym sitownik ustawia przepustnice 0%

(potozenie kiedy powigzany obiekt grupowy zostanie

nadrzedne 1) wywotany (priorytet nadrzedny)

Override position 2 | 0...100% Potozenie w ktérym sitownik ustawia przepustnice = 100%

(potozenie kiedy powigzany obiekt grupowy zostanie

nadrzedne 2) wywotany (priorytet nadrzedny)
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Obiekty grupowe KNX

Nr  Nazwaw ETS Funkcja Flagi Typ punktu danych KNX Zakres

obiektu CRWT U ID DPT_Name Format Jedn.

1 Fault information Transmit 1 1 0 1 0 219.001 @_Alarminfo 6 Byte | --- patrz opis ponizej
(informacja
o btedzie)

2 Fault state Transmit 11 0 1 0 1005 _Alarm 1 bit - 0= Brak alarmu
(stan btedu) 1= Alarm

3 Fault transmission  Receive 1 0 1 0 1 1003 _Enable 1 bit - 0= Wytgczone
(przesytanie btedu) 1= Wiaczone

4 Setpoint Receive 11 1 0 1 5.001 _Scaling 1Byte % 0...100%
(wartos¢ zadana)

5 Damper position Transmit 11 0 1 0 5.001 _ Scaling 1Byte % 0...100%
(potozenie
przepustnicy)

9 Overridden Transmit 11 0 1 0 1002 _Bool 1 bit - 0 = Falsz
(wysterowanie 1 = Prawda
nadrzedne)

10 | Override position 1 | Receive 11 1 0 1 1003 _Enable 1 bit - 0= Wytgczone
(potozenie 1= Wiaczone
nadrzedne 1)

11 | Override position 2 | Receive 11 1 0 1 1003 _Enable 1 bit - 0= Wytgczone
(potozenie 1= Wiaczone
nadrzedne 2)

12 | Opening direction Read-ony '1 1 0 0 0 1.012 _Invert 1 bit - 0 = Nieodwrécony
(kierunek obrotu) 1 = Odwrécony
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Opis obiektow grupowych

1  Fault information
(informacja o btedzie)

2 Fault state
(stan btedu)

3 Fault transmission
(przesytanie btedu)

4  Setpoint
(warto$¢ zadana)

5  Damper position
(potozenie
przepustnicy)

8  Fault state
(stan btedu)

9 Overridden
(wysterowanie
nadrzedne)

10 Override position 1
(potozenie nadrzedne 1)

11 Override position 2
(potozenie nadrzedne 2)

12 Opening direction
(kierunek obrotu)

Jezeli obiekt grupowy #3 ,fault transmission” ustawiony jest na ,,on” (wtgczony), to mogg by¢
przesytane nastepujgce btedy jesli wystapia. W takim przypadku, warto$¢ obiektu grupowego #2

zmienia sie na ,alarm”.

Btad Obiekt grupowy #1  Opis Rozwigzanie

Urzadzenie XX 00 0A 03 0C 05 | Docelowe potozenie nie Usuna¢ blokade (wymagana

zablokowane

Aktywny tryb
awaryjny

XX 0101 020C 05

Powiadomienie
0 czasie pracy

XX 01 0A 04 0C 05

moze byé¢ osiggniete z
powodu zablokowania

Sitownik pracuje w trybie
awaryjnym (patrz
odpowiednie parametry)

Pojawia sie kiedy tgczny
czas pracy silnika
przekracza 365 dni

wizualna inspekcja) lub
odwrdcié kierunek obrotu
jesli jest ustawiony
niewtasciwy.

Lub wigczy¢é adaptacyjne
pozycjonowanie jesli
mechaniczne ograniczenie
jest zamierzone.

Sitownik wychodzi z trybu
awaryjnego po odebraniu
wartosci zadanej

Sprawdzi¢ stan urzgdzenia
i czutos¢ petli regulacyjnej

Wskazuje czy sitownik znajduje sie w stanie btedu. Jesli tak, to odczyta¢ obiekt grupowy #1.

Wigczenie / wytgczenie przesytania btedu. Przesytanie btedu domysinie jest wytgczone - zadne
btedy nie sg przesytane z sitownika na magistrale KNX.

Warto$¢ zadana 0...100% przeptywu objetosciowego lub potozenia, zaleznie od trybu pracy.

Wzgledne potozenie przepustnicy 0...100%. Jesli zakres otwarcia jest mniejszy niz 0...90°, to
moze byé normalizowany do 0...100% jesli pozycjonowanie adaptacyjne jest wigczone (,0n”").

ldentycznie jak obiekt grupowy #2, uzywane ze wzgledu na kompatybilnosé.

Sygnalizuje wysterowanie nadrzedne regulatora VAV przez narzedzie parametryzacyjne
podtgczone do HMI lub przez obiekty #10 / #11.

Po wywotaniu obiektu, sitownik przemieszcza sig do potozenia nadrzednego 1 zdefiniowanego

odpowiednim parametrem ETS.

Po wywotaniu obiektu, sitownik przemieszcza sie do potozenia nadrzednego 2 zdefiniowanego

odpowiednim parametrem ETS.

Kierunek otwierania przepustnicy powietrza.
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Zasilanie

Napiecie zasilajace

Czestotliwos¢

Pobdr mocy

Dane funkcjonalne

Czas przebiegu
nominalnego kata obrotu

Nominalny moment
obrotowy

Maksymalny moment
obrotowy

Nominalny / maksymalny
kat obrotu

Kierunek obrotu

Kable przytaczeniowe
Diugos¢ kabla
Zasilanie

Komunikacja

Komunikacja

Protokét komunikacyjny

Stopien ochrony

Stopien ochrony obudowy

Klasa bezpieczenstwa

Warunki otoczenia
Stosowna norma

Praca

Transport

Sktadowanie
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G..B111.1E/..

przy 50 Hz
Sitownik w stanie trzymania

Sitownik w ruchu

G..B111.1E/..

GDB..
GLB..
GDB..
GLB..

Ustawiany narzedziem przez magistrale

Liczba zyt i pole przekroju

Liczba zyt i pole przekroju

Typ potaczenia

Obcigzenie magistrali

Stopien ochrony wg EN 60529
(patrz instrukcja montazu)

Klasa bezpieczenstwa wg EN 60730

Warunki klimatyczne

Miejsce montazu
Temperatura ogdlnie
Wilgotnos¢ (bez kondensacji)
Warunki klimatyczne
Temperatura

Wilgotnosé

Warunki klimatyczne
Temperatura

Wilgotnosé

Dane techniczne

24V AC + 20 % (SELV)
lub 24 V AC klasa 2 (US)

50/60 Hz

1VA/O05W
3VA/25W

150 s (50 Hz)
125 s (60 Hz)

5Nm

10 Nm
<7Nm

<14 Nm

90° / 95° + 2°

zgodny (CW) / przeciwny (CCW) do
kierunku ruchu wskazéwek zegara

0,9 m
2x 0,75 mm?
2x 0,75 mm?

KNX-TP (izolowane galwaniecznie)

5mA

IP54

IEC 60721-3-x
klasa 3K5
wewnatrz pomieszczen
0...50 °C
5...95%r. h.
klasa 2K3
-25...70°C
5..95%r. h.
klasa 1K3
-5...45°C
5..95%r. h.
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Dyrektywy i normy
Norma produktu

Zgodnos¢ elektromagnetyczna (zastosowanie)

EN60730-x

Do srodowisk mieszkalnych, handlowych

i przemystowych

GDB111.1E/KN GLB111.1E/KN
A5W00003842 Y A5W00000176 Y
A5W00003843 Y A5W00000177 Y
UL 873 http://ul.com/database

Zgodnos¢ EU (CE)
Zgodnos¢ RCM
UL, cUL AC 24V

Zgodnosé srodowiskowa

Deklaracja $rodowiskowa produktu A6V10209938 ¥ zawiera dane dotyczace zgodnej
Srodowiskowo konstrukcji produktu i oceny (zgodnos$¢ z RoHS, sktad materiatéw,
opakowanie, wptyw na $rodowisko i utylizacja)

Wymiary i waga

Waga Bez opakowania 0,6 kg

Wymiary 71x 137 x 61 mm

Os$ przepustnicy Okragta (z elementem centrujgcym) 8...16 mm (8...10 mm)
Czworokatna 6...12,8 mm
Min. dtugos$¢ osi 30 mm
Maks. twardosc¢ osi <300 HV

Y Dokumentay mozna pobrac¢ ze strony http://siemens.com/bt/download

Schemat wewnetrzny
Sitownik jest wyposazony w dwa fabryczne kable poditgczeniowe, zasilajacy i komunikacyjny.

AV AV
1 1 2
(©) (CE+) |(CE-)

®

3547G01

(GO)

Kabel zasilajacy i komunikacyjny

Nr przew. Kolor Zacisk Opis

Kabel 1: Zasilanie / czarna powtoka

1 czerwony (RD) G Napiecie systemowe 24 V AC
2 czarny (BK) GO Neutralny systemowy 24 V AC
Kabel 2: Komunikacja KNX / zielona powtoka

1 czerwony (RD) CE+ KNX CE+

2 czarny (BK) CE- KNX CE+

Napiecie zasilajgce na zaciskach G i GO musi spetnia¢ wymagania SELV lub PELV.

Stosowac bezpieczne transformatory z podwdjng izolacjg zgodnie z EN 61558; przezna-
czone do pracy ze 100 % obcigzeniem.
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Wymiary

14 x 12
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