FIBARO

EEEEEEEEEEEEEEEE

INSTRUKCJA
PL
OBSEUGH .

FIBARO

ROLLER SHUTTER 4
FGR-224

vi.4



1: Wazne informacje dotyczgce bezpieczenstwa
2: Opis i funkcje urzadzenia
2.1: Opis urzadzenia
2.2: Gtowne funkcje
3: Dane techniczne
4: Instalacja urzadzenia
4.1: Przygotowanie do instalaciji
4.2: Instalacja
5: Dodawanie do sieci Z-Wave
5.1: Dodawanie reczne
5.2: Dodawanie przy uzyciu SmartStart
6: Usuwanie z sieci Z-Wave
7: Kalibracja
8: Sterowanie urzgdzeniem
9: Menu

10: Przywracanie ustawien fabrycznych urzgdzenia

11: Pomiar energii

12: Konfiguracja

13: Zaawansowane parametry
14: Specyfikacja Z-Wave

15: Regulacje

0 0 0 N OO o o & M b

W NN NN DN L
A O OO DD = O © N O ©

Przeczytaj te instrukcje przed podjeciem préby instalacji urzadzenia!

Nieprzestrzeganie zalecen zawartych w ninigjszej instrukcji moze grozic¢

niebezpieczenstwem lub spowodowac naruszenie prawa. Producent,

Nice-Polska Sp. z 0.0., nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek
straty lub szkody wynikajgce z nieprzestrzegania instrukcji obstugi.

Niebezpieczenstwo porazenia pradem!

Urzgdzenie zostato zaprojektowane do dziatania w ramach domowe;
instalacji elektrycznej. Nieprawidtowe potgczenie lub uzytkowanie moze
skutkowac pozarem lub porazeniem pragdem.

Wszelkie prace przy urzadzeniu moga wykonywac tylko
“ wykwalifikowani i licencjonowani elektrycy, przestrzegajacy
lokalnych przepisow.

Nawet gdy urzgdzenie jest wytaczone, na ztagczach moze pozostawac
napiecie. Wszelkie zmiany w konfiguracji podtgczen
muszg by¢ wykonywane przy wytgczonym bezpieczniku.
Aby unikna¢ ryzyka porazenia pradem, nie obstuguj urzadzenia mokrymi
ani wilgotnymi dtonmi.

Nie wprowadzaj zmian!
Nie wprowadzaj w urzgdzeniu zmian, ktére nie zostaty opisane w tej
instrukciji.

Inne urzadzenia
Producent, Nice-Polska Sp. z 0.0. nie ponosi odpowiedzialnosci
za poniesione straty lub utrate uprawnien gwarancyjnych innych

podtgczonych urzadzen, jesli nie sg podtgczone zgodnie z ich
instrukcjami obstugi.

Produkt jest przeznaczony do uzytku w suchych pomieszczeniach

Nie korzystaj z urzgdzenia w mokrych lub wilgotnych miejscach, blisko
wanny, zlewu, prysznica, basenu lub jakiegokolwiek zrodta wilgoci.

Uwaga!

Nie zalecamy jednoczesnej obstugi wszystkich rolet. Ze wzgleddow
bezpieczenstwa przynajmniej jedna roleta powinna by¢ obstugiwana
niezaleznie, aby zapewni¢ droge ucieczki w razie nagtego wypadku.

Produkt nie jest zabawk3!

Produkt nie jest zabawka! Przechowuj poza zasiegiem dzieci oraz
zwierzat.



Urzadzenie FIBARO ROLLER SHUTTER 4 zostato zaprojektowane do
sterowania roletami, markizami, zaluzjami, zastonami oraz pergolami.

FIBARO ROLLER SHUTTER 4 umozliwia doktadne okreslanie pozyciji rolet lub
lameli zaluzji. Urzadzenie jest wyposazone w funkcje monitotrowania zuzycia
energii. Umozliwia to sterowanie urzgdzeniem za pomoca sieci Z-Wave® lub za
pomocg bezposrednio potgczonego z nim przycisku.

e Urzgdzenia mozna uzywac z:
» roletami
» zaluzjami
» pergolami
» zastonami
» markizami

» silnikami rolet, wyposazonymi w elektroniczne lub mechaniczne
przetgczniki krancowe.

¢ Urzgdzenie ma funkcje aktywnego pomiaru energii.

e Urzadzenie obstuguje tryby chronione sieci Z-Wave®: SO z szyfrowaniem
AES-128 i S2 Authenticated z szyfrowaniem opartym na PRNG.

e Urzadzenie dziata jako wzmacniacz sygnatu Z-Wave® (wszystkie urzgdzenia
zasilane z sieci dziatajg w taki sposob, zwiekszajgc niezawodnos¢ komunkacii).

e Urzadzenia mozna uzywa¢ z wszystkimi urzgdzeniami posiadajgcymi
certyfikat Z-Wave Plus®. Jest tez kompatybilne z takimi urzgdzeniami innych
producentow.

e Urzadzenie dziata z roznymi przyciskami. Dla wygody uzytkownika zaleca sie
korzystanie z przyciskow przeznaczonych do obstugi urzgdzen roller shutter
(monostabilne przyciski roller shutter).

— Urzadzenie jest produktem typu Security Enabled Z-Wave Plus®,
1 [ aby w peti korzystaC z urzadzenia, uzywaj go z Security Enabled
Z-Wave Plus®.

Napiecie zasilania

100-240 V~ 50/60 Hz

Prad znamionowy

2 A dla silnikéw z kompensacja
wspotczynnika mocy (obcigzenia
orientacyjne)

Wspierane napedy

(W) jednofazowe silniki AC

Wymagane krancowki

elektroniczne lub mechaniczne

Zalecane zewnetrzne
zabezpieczenie
nadpradowe

wytgcznik automatyczny 10 A typu B (UE)
wytgcznik automatyczny 13 A typu B
(Szwecija)

Montaz w puszkach

@ = 60 mm, gtebokos¢ = 60 mm

Zalecane przewody

powierzchnia przekroju: 0,75-1,5 mm?,
izolacja o grubosci 8-9 mm

Temperatura pracy

0-35°C

Wilgotnos¢ otoczenia

10-95% RH bez skraplania

Protokoét radiowy

Z-Wave (chip serii 800)

Czestotliwosé radiowa

UE: 868,4 MHz, 869,85 MHz
AH: 919,8 MHz, 921,4 MHz

Maksymalna moc

. +6 dBm
nadawania
do 100 m w terenie otwartym
. do 30 m w budynknach
Zasieg

(w zaleznosci od uksztattowania terenu i
rodzaju zabudowy)

Wymiary (wysokos¢ x
szerokos¢ x gtebokos¢)

46 x 36 x 19,9 mm

Zgodnos¢ z
dyrektywami UE

RoHS 2011/65/EU
RED 2014/53/EU

Czestotliwos¢ radiowa poszczegotych urzadzen musi by¢ taka
1 | sama jak czestotliwosc¢ kontrolera Z-Wave®. W razie watpliwosci,
sprawdz informacje na opakowaniu lub zapytaj sprzedawcy.




A Podtaczanie urzadzenia w spos6b niezgodny z t3 instrukcja
moze grozi¢ utrata zycia, zdrowia lub mienia.

Nie wtgczaj urzgdzania przed odpowiednim zainstalowaniem go w puszce
montazowej.

Podtgczaj urzgdzenie tylko zgodnie ze schematami.

Montuj tylko w puszkach podtynkowych spetniajgcych wiasciwe normy
bezpieczenstwa i o gtebokosci nie mniejszej niz 60 mm.

Nie podfaczaj urzadzen niezgodnych ze specyfikacja lub odpowiednimi
standardami bezpieczenstwa.

Nie podtgczaj urzgdzen grzewczych.
Nie podtgczaj obwodow SELV i PELV.

Do instalacji uzywaj przetgcznikow elektrycznych zgodnych z obowigzujgcymi
normami bezpieczenstwa.

Dtugosc¢ przewodow uzytych do podtgczenia przetgcznika sterujgcego nie
powinna przekraczac¢ 20 m.

Podtaczaj modut tylko do silnikow rolet z elektrycznymi lub mechanicznymi
krancowkami.

Objasnienia schematéw:

O1 - zacisk pierwszego wyjscia na silnik rolety —e————ee——
02 - zacisk drugiego wyjscia na silnik rolety ﬁl | | | | | | |ﬁ
S1 - zacisk pierwszego klawisza tacznika

(uzywany do dodawania oraz usuwania 010:S1S:NNNL L

urzadzenia) ?4§.|§ S %
N

82 - zacisk drugiego klawisza tacznika
(uzywany do dodawania i usuwania urzadzenia) Lt =0
N - zacisk przewodu neutralnego FIBARO
(zmostkowane)

L — zacisk przewodu fazowego

(zmostkowane)

PROG - przycisk serwisowy (do dodawania

lub usuwania urzgdzenia i obstugi menu)

A Wytyczne dotyczace odpowiedniego okablowania i usuwania
przewodow

Przewody wkfadaj wytgcznie w odpowiednie gniazda zaciskowe. Aby je

wyjac, nacisnij przycisk zwalniania nad gniazdami.

1. Odtgcz napigcie sieciowe (wytgcz bezpiecznik).

2. Otworz puszke instalacyjna.

3. Podfacz urzgdzenie zgodnie z ponizszym schematem:
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4. Sprawdz poprawnosc instalacii.

5. Umiesc¢ urzadzenie w puszce instalacyjnej.

6. Zamknij puszke instalacyjna.

7. Wigcz napiecie sieciowe.

A\

Aby podfgczy¢ zewnetrzne Scienne przetaczniki, uzyj dotaczonych
przewodow podtgczeniowych.

Jesli korzystasz z aplikacji Yubii Home, nie musisz martwi¢ sie
poprawnym kierunkiem potgczenia przewodow. Kierunki mozna zmieniac
w kreatorze i ustawieniach.

Dotaczonych przewodoéw podiaczeniowych mozna uzywaé tylko
do przetacznikéw sciennych. Do przewodzenia pradu obciagzenia
uzywaj odpowiednich do tego kabli. Inne elementy instalacji
(mostkowanie) takze podiacz za pomoca odpowiedniego
przewodu. W razie potrzeby skorzystaj z odpowiedniego ztacza
przewodow elektrycnzych.



Dodawanie — tryb uczenia urzgdzenia Z-Wave umozliwiajgcy dodanie
urzgdzenia do istniejgcej sieci Z-Wave.

Aby dodac urzadzenie do sieci Z-Wave recznie:

1. Wigcz urzgdzenie. Jesli nie jest dodane do sieci Z-Wave, dioda LED
zaswieci na czerwono.

2. Uruchom tryb dodawania (Security/Non-Security) w kontrolerze (patrz:
instrukcja obstugi kontrolera).

3. Szybko, trzy razy nacisnij przycisk PROG na urzgdzeniu. Alternatywnie
mozna rowniez nacisngc trzykrotnie przycisk S1 lub S2

4. Jesli dodajesz urzgdzenie w trybie Security S2 Authenticated, wprowadz
kod PIN podany na urzgdzeniu. Kod PIN to takze podkreslony fragment
kodu klucza urzagdzenia (DSK) z etykiety na dole opakowania.

5. Poczekaj, az dioda LED zacznie migac na zétto.

6. Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez wiadomosc¢ z kontrolera
Z-Wave oraz kolor diody LED:

e Zielony — dodawanie powiodto sie (Non-Secure, SO, S2
Non-Authenticated).

e Magenta — dodawanie powiodto sie (Security S2 Authenticated).
e Czerwony — dodawanie nie powiodto sie.

Rozwigzanie SmartStart umozliwia dodawanie produktow do sieci Z-Wave
poprzez zeskanowanie kodu QR Z-Wave produktu za pomocg kontrolera
obstugujgcego dodawanie SmartStart. Produkt SmartStart jest dodawany
automatycznie w ciggu 10 minut od wtgczenia w zasiegu sieci.

A Aby korzystac z rozwigzania SmartStart, kontroler musi obstugiwac
tryb Security S2 (patrz: instrukcja obstugi kontrolera).

Aby dodac urzgdzenie do sieci Z-Wave przy uzyciu SmartStart:

1. Wprowadz peten kod DSK w kontrolerze lub, jesli to mozliwe, zeskanuj kod

QR z etykiety.

2. Wiacz urzadzenie (wtgcz napiecie sieciowe).

3. Dioda LED zacznie miga¢ na zotto, zaczekaj na zakonczenie procesu
dodawania.

4. Poprawne dodanie zostanie potwierdzone przez wiadomos¢ z kontrolera
Z-Wave oraz kolor diody LED:
e Zielony — dodawanie powiodto sie (Non-Secure, SO, S2

Non-Authenticated).

e Magenta — dodawanie powiodto sie (Security S2 Authenticated).
¢ Czerwony — dodawanie nie powiodto sie.

& W przypadku problemoéw z dodawaniem urzgdzenia, zresetuj je
i powtorz procedure dodawania.

Usuwanie - tryb uczenia urzadzenia Z-Wave umozliwiajgcy usuniecie
urzgdzenia z istniejacej sieci Z-Wave.

Aby usuna¢ urzadzenie z sieci Z-Wave:

1.
2.

3.

Upewnij sie, ze urzgdzenie jest wiaczone.

Uruchom tryb usuwania w gtéwnym kontrolerze (patrz: instrukcja obstugi
kontrolera).

Szybko, trzy razy nacisnij przycisk PROG na urzadzeniu. Alternatywnie
mozna roéwniez nacisngc trzykrotnie przyciski S1 i S2 w ciggu 10 minut od
wtgczenia urzgdzenia.

. Poczekaj, az proces usuwania sie zakonczy.
. Poprawne usuniecie zostanie potwierdzone przez wiadomosc¢ z kontrolera

Z-Wave.

. Dioda LED urzgdzenia zaswieci na czerwono.

f Usuniecie urzadzenia z sieci Z-Wave nie powoduje przywrdcenia

ustawien fabrycznych.



Kalibracja to proces, w ktérym urzgdzenie rozpoznaje pozycje kranicowek oraz
parametry silnika.

Proces kalibracji jest konieczny, aby urzgdzenie mogto prawidtowo
rozpoznawac pozycje rolet.

Procedura polega na petnym automatycznym przejezdzie pomiedzy
krancowkami (kilka przejazdéw w gore i w dot).

Automatyczna kalibracja przy uzyciu funkcji menu:

1. Nacisnij i przytrzymaj przycisk PROG, aby wejs¢ do menu.

2. Zwolnij przycisk, gdy dioda LED urzadzenia zaswieci na niebiesko (pierwsza
pozycja).

3. Szybko nacisnij przycisk PROG, aby potwierdzic.

4. Urzgdzenie przeprowadza proces kalibracji, wykonujgc petny cykl — kilka
przejazdow w gore i w dot. Podczas kalibracji dioda LED miga na niebiesko.

5. Jesli kalibracja sie powiedzie, dioda LED zaswieci na zielono. Jesli sie nie
powiedzie, dioda zaswieci na czerwono.

6. Sprawdz, czy pozycje sg poprawne.

Automatyczna kalibracja przy uzyciu parametru:

1. Ustaw parametr 150 na pozycje 3.

2. Urzadzenie przeprowadza proces kalibracji, wykonujac petny cykl —
kilka przejazdow w gore i w dot. Podczas kalibracji dioda LED miga na
niebiesko.

3. Jesli kalibracja sie powiedzie, dioda LED zaswieci na zielono. Jesli sie nie
powiedzie, dioda zaswieci na czerwono.

4. Sprawdz, czy pozycje sg poprawne.

Jesli korzystasz z aplikacji Yubii Home, mozesz wykonac kalibracje w
kreatorze i ustawieniach urzgdzenia.

Proces kalibracji moze przebiegac¢ sprawniej, jesli przed
rozpoczeciem ustawisz rolete w pozycji w potowie otwarte;.

Mozesz zatrzymac proces kalibracji w dowolnym momencie, klikajac
przycik PROG lub zewnetrzny przycisk.

Cechy elektryczne silnikdbw moga by¢ rézne, co moze spowodowac
btad kalibracji. Aby rozwigzac ten problem, nalezy:

1. zwiekszy¢ wartos¢ parametru 154, na przyktad do 5 sekund przed
ponowng proba wykonania kalibraciji.

2. jesli kalibracja nadal nie powiedzie sie, warto zmniejszy¢ wartosc
parametru 155 do 1 W przed ponownag proba wykonania kalibracii.

3. jesli kroki 1 i 2 nie powiodty sig, nalezy ustawi¢ parametr 155 na O i
uzyC parametrow 156 i 157 do recznego ustawienia czasu ruchu. Po
recznym ustawieniu czasu konieczne jest przesuniecie rolety do obu
pozycji krancowych (catkowicie otwartej i catkowicie zamknietej), aby
modut mogt prawidtowo wykorzysta¢ zdefiniowany czas ruchu.

Reczna kalibracja pozycjonowania lameli w zaluzjach

1. Ustaw parametr 151 na pozycje 2 (0-90°) lub 3 (0-180°) w zaleznosci od
mozliwosci obrotu lameli.
2. Domyslna wartos¢ parametru 152 to 15, co oznacza, ze czas obrotu lameli
Z jednej krancowej pozyciji do drugiej to 1,5 sekundy.
3. Obracaj lamele miedzy kranncowymi pozycjami, przytrzymujac przyciski
Alub 'V
e Jesli po petnym cyklu zaluzja zacznie sie podnosic lub opadac, zmniejsz
wartos¢ parametru 152.
e Jesli po petnym cyklu lamele nie znajdujg sie na swoich pozycjach
krancowych, zwieksz wartos¢ parametru 152.
4. Powtarzaj poprzednie kroki do ustawienia odpowiadajgcej pozycji lameli.

5. Sprawdz, czy pozycjonowanie dziata poprawnie. Dobrze skonfigurowany
obrot lameli nie wymusza podnoszenia sie ani opadania zaluzji.



Urzadzenie umozliwia potgczenie przetgcznika do zaciskow S1i S2. Moga to
by¢ przyciski monostabilne lub bistabilne.

Przyciski przetgcznika odpowiadaja za zarzgdzanie ruchem rolet.
Opis:

A — przetacznik potgczony z zaciskiem S1

V — przetacznik potgczony z zaciskiem S2

Ogodlne wskazowki:

e Przy uzyciu przetgcznika mozesz wykonac lub zatrzymac ruch rolety albo
zmienic jego kierunek.

e Jedli ustawisz opcje ochrony doniczek, roleta zjedzie w doét tylko do
okreslonego poziomu.

e Jesli sterujesz tylko pozycja zaluzji, a nie obrotem lameli, lamele wracajg do

swojej poprzedniej pozycji (w przypadku poziomu przestony, wynoszgacego
0-95%).

Dostepne parametry:

Przyciski monostabilne - kliknij, aby poruszué¢

Przyktadowy wyglad przycisku:

VAN V4
Parametr | Urzadzenia DI Opis
Wartosci
Rolety, 0 — przetgczniki | Parametr okresla w ktérym
20 - T markizy, monostabilne trybie dziatajg wejscia S1i S2.
e gkpu pergole, |- Kliknij, aby
przy zastony, poruszy¢
zaluzje
0 e 1 x kliknigcie przycisku A —
rozpocznij ruch w goére do
Rolet pozycji krancowe;j
My e kolejne Klikniecie —
pergole ?/ub zatrzymanie ruchu rolety
zastony e 1 x klikniecie przycisku ¥
— rozpocznij ruch w dét do
pozycji krancowej
151 - Tryb 0 .
pracy 1(0-90° °2X kllkm@me.pr.zymsku A )
(0-90°) lub ¥ — przejscie do pozydiji
lub ulubione;
2 (0-180°) ® przytrzymanie przycisku A
Zaluzje — ruch w goére do zwolnienia

przycisku

e przytrzymanie przycisku ¥
— ruch w dot do zwolnienia
przycisku

Ulubiona pozycja - dostepna




Przyciski monostabilne - przytrzymaj, aby poruszuc¢

Przykfadowy wyglad przycisku:

Pojedynczy przycisk monostabilny

Przykfadowy wyglad przycisku:

Dostepne

ANV
Parametr | Urzadzenia Ly it Opis
Wartosci
Rolety, 1 — przefgczniki | Parametr okresla w ktdrym
20 - T markizy, monostabilne — | trybie dziatajg wejscia S1i S2.
rz ciglfu pergole, przytrzymaj, aby
przy zastony, poruszy¢
zaluzje
0 e 1 x kliknigcie przycisku A —
ruch w gore o 10%
e 1 x kliknigcie przycisku ¥ —
ruch w dot o 10 %
¢ 2 x klikniecie przycisku
rﬁgrlii% A lub V¥ — przejscie do
pergole IUb pOzZyCji ulublpnej |
zastony e przytrzymanie przycisku A
— ruch w goére do zwolnienia
przycisku
e przytrzymanie przycisku ¥
— ruch w dot do zwolnienia
przycisku
151 - Tryb 1 (0-90°) * 1 x klikniecie przycisku A —
pracy lub lamele obracajg sie w gore
0 zdefiniowany poziom
2 (0-180°) e 1 x kliknigcie przycisku A —
lamele obracajg sie w dot o
zdefiniowany poziom
. ¢ 2 x klikniecie przycisku
Zaluzje A ub ¥ — przejscie do

pozycji ulubione;

e przytrzymanie przycisku A
— ruch w goére do zwolnienia
przycisku

e przytrzymanie przycisku ¥
— ruch w dét do zwolnienia
przycisku

Parametr | Urzadzenia Wartosci Opis
Rolety, 2 — pojedynczy | Parametr okresla w ktérym
20 - Typ markizy, przycisk trybie dziatajg wejscia S1 i S2.
. pergole, monostabilny
przycisku zaslony.
zaluzje
0 ¢ 1 x klikniecie — rozpoczecie
ruchu do pozycji krancowej
e kolejne klikniecie
— zatrzymanie
Rol e kolejne klikniecie —
© e'ty, rozpoczecie ruchu
markizy, do przeciwnej pozyciji
pergcile lub kraricowej
Zastony « 2 x Klikniecie — ulubiona
pozycja
151 - Tryb ® przytrzymanie — ruch
pracy do momentu zwolnienia
przycisku
1 (0-90°) ¢ 1 x klikniecie — rozpoczecie
Iub ruchu do pozycji krancowej
. * kolejne kliknigcie
. 2 (0-180°) — zatrzymanie
Zaluzje ¢ kolejne klikniecie —

rozpoczecie ruchy do

przeciwnej pozycji krancowe;j
¢ kolejne klikniecie

— zatrzymanie

Ulubiona pozycja - dostepna

Jesli przytrzymasz przetacznik dtuzej niz na czas obrotu lameli i jeszcze
przez dodatkowe 4 sekundy, urzadzenie przejdzie do pozycji krancowej

(domyslne ustawienieto 1,5s+4s=5,539).

W tym przypadku zwolnienie klawisza nie wywota zadnego dziatania.

Ulubiona pozycja - dostepna




Przyciski bistabilne

Przykfadowy wyglad przycisku:

Dostepne

Parametr | Urzadzenia Wartosci Opis
Rolety, 3 — przyciski Parametr okresla w ktorym
20 - Typ markizly, bistabilne trybie dziatajg wejscia S1i S2.
. pergole,
przycisku zaslony,
zaluzje
Rolety, 0 ¢ 1 x klikniecie (obwdd
markizy, zamkniety) — rozpoczecie
pergole lub ruchu do pozycji krancowej
151 - Tryb zastony ¢ kolejne klikniecie tego
pracy 1 (0-90°) samego przycisku (obwdd
Zaluzje b otwarty) — zatrzymanie
2 (0-180°)

Przycisk trzypozycyjny
Przyktadowy wyglad przycisku:
JAN
O
\Y
. Dostepne .
Parametr | Urzadzenia wartosci Opis
Rolety, 5 — przycisk Parametr okresla w ktérym
markizy, trzypozycyjny trybie dziatajg wejscia S1i S2.
20 - Typ pergole
przycisku zaslony.
zaluzje
Rolety, 0 ¢ 1 x klikniecie (obwodd
markizy, zamkniety) — rozpoczecie
pergole lub ruchu do pozycji krancowe;j
151 - Tryb zastony w wybranym kierunku
pracy 1 (0-90°) do momentu wybrania
: , komendy zatrzymania
Zaluzje lub
2 (0-180°)

Ulubiona pozycja - niedostepna

Pojedynczy przycisk bistabilny

Przyktadowy wyglad przycisku:

Dostepne

Parametr | Urzadzenia Wartosci Opis
Rolety, 4 — pojedynczy | Parametr okresla w ktérym
20 - T markizy, przycisk trybie dziatajg wejscia S1i S2.
rzvei syI?u pergole, bistabilny
przy zastony,
zaluzje
0 ¢ 1 x klikniecie (obwdd
Rolety, zamkniety) — rozpoczecie
markizy, ruchu do pozycji krancowej
pergole lub  kolejne klikniecie tego
151 = Tryb zastony samego przycisku (obwdd
pracy otwarty) — zatrzymanie
1 (0-90°) ¢ 1 x klikniecie — rozpoczecie
Zaluzie lub ruchu do‘po.zygl krancowe;
¢ kolejne klikniecie
2 (0-180°)

— zatrzymanie

Ulubiona pozycja - niedostepna

Ulubiona pozycja - niedostepna




Ulubiona pozycja

Urzgdzenie ma wbudowany mechanizm do ustalania ulubionych pozycii.
Mozna go aktywowac klilkajgc dwa razy monostabilne przyciski podtgczone
do urzadzenia lub za pomocg ustawien w interfejsie mobilnym (aplikacii).
Ulubiona pozycja rolety

Mozesz okresli¢ ulubiong pozycje rolety za pomocag parametru 159.
Domysina wartos¢ to 50%.

Ulubiona pozycja lameli

Mozesz okreslic ulubiong pozycje lameli za pomoca parametru 160.
Domysina wartos¢ to 50%.

Zabezpieczenie doniczek

Urzgdzenie ma wbudowany mechanizm, ktéry pomaga zabezpieczy¢
przedmioty na parapecie, na przyktad doniczki. Jest to tak zwana witrualna
krancowka. Mozesz wybrac jej wartos¢ w parametrze 158. Domysina
wartos¢ to O — oznacza to, ze roleta porusza sie miedzy maksymalnymi
pozycjami krancowymi.

Dioda LED

Po wigczeniu urzgdzenia, kolor diody LED sygnalizuje obecny stan
urzgdzenia:

e Zielony — urzgdzenie jest dodane do sieci Z-Wave® (Non-secure, SO, S2
Not Authenticated).

¢ Magenta — urzgdzenie jest dodane do sieci Z-Wave® (Security S2
Authenticated).

e Czerwony - urzadzenie nie jest dodane do sieci Z-Wave.
e Mrugajacy btekitny — trwa aktualizacja.

Aby skorzysta¢ z menu:

1. Odtgcz zasilanie sieciowe (wytgcz bezpiecznik).

2. Wyjmij urzgdzenie z puszki montazowe;.

3. Wigcz zasilanie sieciowe.

4. Nacisnij i przytrzymaj przycisk PROG, aby wejs¢ do menu.

5. Zaczekaj az dioda LED zasygnaliuzje kolorem potrzebng pozycje menu:
e NIEBIESKI - autokalibracja
o ZOLTY - przywracanie ustawien fabrycznych

6. Szybko zwolnij i nacisnij ponownie przycisk PROG.
7. Dioda LED mrugnieciem potwierdza pozycje menu.



Przywracanie ustawien fabrycznych urzadzenia:

Procedura resetowania pozwala na przywrocenie ustawien fabrycznych
urzadzenia. Oznacza to, ze usuwane sg wszystkie informacje na temat
kontrolera Z-Wave i konfiguracji uzytkownika.

Uzyj tej procedury jedynie jesli gtdwny kontroler sieci zaginat lub nie
dziata.

1.
. Wyjmij urzgdzenie z puszki montazowe;.

. Wigcz zasilanie sieciowe.

. Nacisnij i przytrzymaj przycisk PROG, aby wejs¢ do menu.

. Zaczekaj, az dioda LED zaswieci na zétto.

. Szybko zwolnij i nacisnij ponownie przycisk PROG.

. Podczas przywracania ustawien fabrycznych dioda LED mruga na zétto.
. Po kilku sekundach urzadzenie uruchamia sie ponownie. Zasygnalizuje to

0 N O O~ WN

Odtgcz zasilanie sieciowe (wytgcz bezpiecznik).

czerwony kolor diody LED.

Urzadzenie umozliwia pomiar zuzytej energii elektrycznej. Te dane sa
raportowane do gtéwnego kontrolera sieci Z-Wave.

Pomiar odbywa sie 2z wykorzystaniem zaawansowanej technologii
mikroprocesorowej, zapewniajgc wysokg doktadnosc i precyzje pomiarow (+/-
5% dla obcigzen wigkszych niz 10 W).

Energia elektryczna — energia zuzyta przez urzadzenie w okreslonym
czasie. Uzytkownicy energii elektrycznej w gospodarstwach domowych
sg rozliczani przez dostawcow na podstawie zuzytej mocy czynnej w
danej jednostce czasu. Najczesciej spotykang jednostka pomiaru energi
elektrycznej jest kilowatogodzina [kWh]. Oznacza ona ilos¢ kilowatéw mocy
czynnej zuzytej przez odbiornik w czasie jednej godziny. 1TkWh = 1000Wh.

Pomiary zuzycia energii elektrycznej resetuje sie:

® przy pomocy interfejsu konfiguracyjnego aplikacji (BUI) lub kontrolera
Z-Wave przy uzyciu Meter CC.

e podczas procedury przywracania urzadzenia do ustawien fabrycznych.



Asocjacja (powiazanie urzadzen) — bezposrednie sterowanie innymi
urzgdzeniami w sieci Z-Wave.

Asocjacje umozliwiaja:

e raportowanie statusu urzgdzen do kontrolera Z-Wave (korzystajac z grupy
Lifeline).

e tworzenie prostych automatyzacji poprzez sterowanie innymi urzgdzeniami

bez uzycia gtbwnego kontrolera (za pomocg grup przypisanych do akcji w
urzadzeniu).

Komendy wysytane do drugiej grupy asocjacyjnej odzwierciedlajg
dziatanie przycisku zgodnie z konfiguracjg urzadzenia, na przykfad,
uruchamianie rolety za pomocag przycisku powoduje wystanie ramki
odpowiedzialnej za te sama akcje.

i

Urzadzenie umozliwia asocjacje 2 grup:

1. grupa asocjacyjna: Lifeline — raportuje stan urzgdzenia i pozwala na
przypisanie tylko jednego urzadzenia (domyslnie gtdwnego kontrolera).

2. grupa asocjacyjna: Window Covering — przeznaczona dla zaston lub rolet.

Pozwala uzytkownikowi na kontrolowanie ilosci swiatta wpadajgcego przez
okna.

Urzadzenie umozliwia sterowanie 5 urzgdzeniami zwyktymi lub wielokanatowymi
w jednej grupie asocjacyjnej. Wyjatkiem jest grupa Lifeline, ktora jest
zarezerwowana wyfacznie dla kontrolera i pozwala na przypisanie tylko 1
urzgdzenia.

Aby dodac¢ asocjacje:

. Przejdz do Ustawienia {:@%

. Przejdz do Urzadzenia.

. Wybierz odpowiednie urzgdzenie z listy.

. Wybierz Asocjacje.

. Okresl grupe i urzadzenia do asocjaciji.

. Zapisz wprowadzone zmiany.

o O~ N =

Grupa

Profil

Klasa Komendy i Komenda

Nazwa
Grupy

General:
Lifeline
(0x00: 0x01)

COMMAND_CLASS_DEVICE_RESET_LOCALLY
[Ox5A]

DEVICE_RESET_LOCALLY_NOTIFICATION
[0x01]

COMMAND_CLASS_WINDOW_COVERING
[OXBA]

WINDOW_COVERING_REPORT [0x04]

COMMAND_CLASS_SWITCH_MULTILEVEL
[0x26]

SWITCH_MULTILEVEL_REPORT [0x03]

COMMAND_CLASS_METER [0x32]

METER_REPORT [0x02]

COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71]

NOTIFICATION_REPORT [0x05]

COMMAND_CLASS_CENTRAL_SCENE [0x5B]

CENTRAL_SCENE_NOTIFICATION [0x03]

COMMAND_CLASS_CONFIGURATION [0x70]

CONFIGURATION_REPORT [0x06]

Lifeline

Control:
KEYO1 (0x20:
0x01)

COMMAND_CLASS_WINDOW_COVERING
[OXBA]

WINDOW_COVERING_SET [0x05]

COMMAND_CLASS_WINDOW_COVERING
[OxBA]

WINDOW_COVERING_START_LEVEL_CHANGE
[0x06]

COMMAND_CLASS_WINDOW_COVERING
[OxBA]

WINDOW_COVERING_STOP_LEVEL_CHANGE
[0x07]

Window
Covering




2. grupa asocjacyjna:

Kalibracja Window Covering i wartosci ID Komendy.

. . Nazwa Window ID grupy Window
ID Status Kalibracji Covering Covering
Urzgdzenie
0 nieskalibrowane OUT_BOTTOM_1 12 (0x0QC)
Autokalibracja
d_Roller 1 powiodta sie OUT_BOTTOM _2 13 (0x0D)
Autokalibracja nie
2 powiodta sie OUT_BOTTOM_1 12 (0x0Q)
4 | Reczna kalibracja OUT_BOTTOM _2 13 (Ox0D)
Urzadzenie HORIZONTAL_
O | nieskalibrowane | SLATS_ANGLE_1 22 (0x16)
Autokalibracja HORIZONTAL_
o St T | powiodta sie SLATS_ANGLE 2 23 (0x17)
- 5 Autokalibracja nie HORIZONTAL_ 22 (0x16)
powiodta sie SLATS_ANGLE_1
4 |Reczna kalibraca | o OOV TAL- 23 (0x17)
Tryb pracy:

Rolety, markizy, pergole, zastony (parametr 151, wartos¢ = 0),
zaluzja pod katem 90° (parametr 151 = 1)
lub zaluzja pod kgtem 180° (parametr 151 = 2)

Typ przycisku . . . Puszczenie
Przycisk | Przytrzymanie przycisku .
Parametr (20) przycisku
Wartos¢ Nazwa Komenda ID Komenda ID
Przyciski
o |monostebine Id_Slats Id_Slats
), aby Window
poruszyc Covering Start .
; monostabilne ' Id Roller Covering d Roller
—przytrzymaj, | S1 lub W'ndQW - Stop Level | -
aby poruszy¢ 30 Covering Stop
, Level Change
Pojedynczy
2 przycisk |d_Slats Id_Slats
monostabilny
3 Przyciski i ) i i
bistabilne
5 Przycisk i ) i i
trzypozycyjny
T - Zmiana stanu Zmiana stanu
rzycisku i i
Yp przy Przycisk przelqcznlk_a przetacznika
Parametr (20) gdy roleta nie gdy roleta
porusza sie porusza sie
Wartosé Nazwa Komenda ID Komenda ID
Pojedynczy S11lub | Window \(/;V(IDT,(;%V
4 przycisk S2 Covering Start | Id_Roller 9 |d_Roller
) . Stop Level
bistabilny Level Change
Change

Typ przycisku . . . . o
Parametr (20) Przycisk | Pojedyncze kliknigcie | Podwéjne kliknigcie
Wartos¢é Nazwa Komenda ID Komenda ID
Window
Covering Start
Przyciski Level Change
; Id_Roller
0 | Toneaagie e
porusz;y/o' Covering Stop
Level Change Window
Covering l[d_Roller
Przyciski S1lub Window Set Level
y monostabilne S2 Covering Set Id_Roller
_ Praytrzyma, Level Change | !d-Slats
aby poruszyé g
Pojedlynczy Window
2 przycisk . Covering Start |d_Roller
monostabilny
5 i Level Change
rzyciski . ) ]
3 |bistabilne Window ld_Roller
: Covering Stop
Przycisk
5 |trzypozycyiny Level Change |Id_Roller| - :




Urzgdzenie umozliwia dostosowywanie dziatania do potrzeb uzytkownika
dzieki konfigurowalnym parametrom.

Ustawienia mozna dostosowac z pomoca kontrolera Z-Wave, do ktorego
urzadzenie jest dodane. Sposob dostosowywania ustawier moze réznic sie
w zaleznosci od kontrolera.

W interfejsie NICE konfiguracja urzadzenia jest mozliwa za pomoca prostych
opcji w sekcji Ustawienia Zaawansowane.

W aplikacji Yubii Home wiele parametréow mozna zmieni¢ w ustawieniach
urzgdzenia.

Aby skonfigurowaé urzadzenie:

Wartos¢é

1. Przejdz do: Ustawienia %:C}}
2. Przejdz do: Urzadzenia.
3. Wybierz odpowiednie urzadzenie z listy.
4. Wybierz Parametry.
5. Zmien odpowiednie ustawienia lub wartosci.
6. Zapisz zmiany.
Parametr Opis Rozmiar Wartcfsc Dostepne wartosci
domysina
0 - Przyciski monostabile
— kliknij, aby poruszy¢
1 — Przyciski monostabile
— przytrzymaj, aby
Parametr okresla poruszy¢
20 -Typ |w ktérym trybie ,  DAi i
przycisku | dziataja wejscia S1 1[oajt] 0 ?nonz(gfadgﬁ]ncjy przycisk
52 3 — Przyciski bistabilne
4 — Pojedynczy przycisk
bistabilny
5 - Przycisk trzypozycyjny
e 0 — domsina
24 - Parametr umozliwia (O1 - GORA, 02 — DO¥)
Orientacja | odwrdcenie dziatania | 1 [bajt] 0 1-6 dwréco’na
przyciskow | przyciskow (01 - DOL. 02 - GORA)
Parametr umozliwia
zmianeg orientacji
Wyjéé 01i02 bez 0 — domélna
25 - fizycznej zmiany _ (O1 = GORA, 02 - DOk)
Orientacja | podtgczonych 1 [bajt] 0 1 Awré
wyjsé przewodoéw — oawrocona

(np., w przypadku
niepoprawnego
podtgczenia silnika).

(O1 - DOk, 02 - GORA)

Parametr Opis Rozmiar domysina Dostepne Wartosci
0 - Brak aktywnych
40-  [Parametr okresla w scen Yy
Aktywacja |\yniku jakich akcji ,
scen dla [yrzadzenie wysle 1- F’r.zymsk
pierwszego | przypisany identyfikator waisnigty raz
przycisku | sceny do kontrolera 15 |2~ Przveisk
o 4 (wszystkie r2ycls
Wartosci moga byc 1 [bajt] wcisniety 2 razy
41 - taczone (np., 1+2=3 sceny ,
Aktywacja |0Znacza, ze wysylane aktywne) | 4 - Przycisk
scen dla | 5@ sceny dla jednego i wcisnigty 3 razy
drugiego dwach kliknigc. 8 — Przycisk
przycisku przytrzymany i
puszczony
Aby rozpoczacé
automatycznag kalibracje, ,
wybierz warto$é 3. 0 — Urzadzenie
Po udanej kalibracii, nieskalibrowane
parametr przyjmuje 1 - Autokalibracja
150 wartosc 1,apo udana
ov= nieudanej — wartos¢ 2. | 1 [bajt] 0 . .
Kalibracja » , 2 — Autokalibracja
Jesli czasy przejazdu nieudana
dla urzadzenia sg , .
parametrze 156/157, to 4 — Reczna ka”braoja
parametr 150 przyjmuje
wartosc 4.
Parametr umozliwia
dostosowanie _
dziatania, w zaleznosci 0- Rcl)leta, rparklza,
- od podfaczonego pergola, zasiona
191~ yb urz pdze?\ia ° 1 [oajt] 0 7aluzia 90°
pracy a : 1 - Zaluzja 90
W wypadku zaluzji, 2 - Zaluzja 180
wybierz kat obrotu
lameli.
152 - Dla zaluzji parametr
Zaluzja | okresla czas petnego 0-65535
- czas cyklu obrotu lameli. Dla . 0-6553,5 s,
petnego | pozostatych trybow 2 loajty]  118(1,5) (CO 0,1 s) - czas
obrotu parametr nie ma obrotu
lameli znaczenia.
Parametr nalezy
modyfikowac tylko w
154 - przypadku korzystania
.2 . .|z zaston elektrycznych
Opoznienia || "o ni 5w o niskie]
wykrywania . 0-255
mocy po mocy! . 2 [bajty] 10 (1s) (0-2557)
starcie Ten parametr powinien ‘
silnika by¢ uzywany, gdy

silnik powoli zwigksza
zuzycie energii podczas
rozruchu.




Wartosé

Klasa komendy Inicator - dostepny indicator
ID - 0x50 (Identify)
Klasa komendy Inicator - dostepne wiasciwosci

ID

Wiasciwosci

Opis

Wartosci i wymagania

0x03

Przetgczanie,
Okresy wigczenia/

wytgczenia

® Rozpoczyna przetgczanie pomiedzy wigcze-
niem i wytaczeniem.

e Uzywana do ustawiania okresu witgczenia/
wytgczenia.

e Dostepne wartosci: 0x00 .. OxFF (O .. 25,5 s).

e Jedli ta wtasciwos¢ jest okreslona, cykle
wigczania/wyfgczania  tez  muszg  bycC
okreslone.

0x04

Przeftgczanie,
Cykle wigczania/

wytgczania

e Uzywana do ustawiania liczby okreséw
wigczenia/wytgczenia.

e Dostepne wartosci:
Ox00 .. OxFE (0 .. 254 razy)
OxFF (wskazuj do momentu zatrzymania)

e Jesli ta wilasciwos¢ jest okreslona, okresy
witgczania/wytgczania tez  musza  byc¢
okreslone.

Parametr Opis Rozmiar domysina Dostepne Wartosci
O - osiggniecie
Parametr nalezy wytacznika krarco-
modyfikowad tylko w /g N JO5 -
. rywane. W tym
155 - przypadku korzystania z orzypadku parametr
Wykrywanie kurtyn elektrycznych Iub 150 jest ustawiony na 4
pracy silnikdw o niskiej mocy! | 2 [bajty] |2 (2 W) - kalibracja reczna
silnika P rog mocy JeSt. Czas nalezy skory-
interpretowany jako gowac recznie w
Ers;%%g\?vcgeowy’faczmka parametrach 156 i 157.
90. 1-255(1 - 255 W) -
interwat raportowania
Parametr okresla
czas potrzebny do
petnego otwarcia rolety.
156 — Czas |Warto$é ustawiana 0-65535
jaz<'1y w |jest automatlyczn‘ile 2 [bajty] |600 (60 s) (0-6553,5 s,
gore pOdczaS ka“braCJL W co 0,1 S) — ¢zas obrotu
przypadku problemow
z autokalibracjg, ustaw
wartosc recznie.
Parametr okresla czas
potrzebny do petnego
zamkniecia rolety.
157 — Czas | Vartosc ustawiana | 0-6553
jazdy w dét jest automa’gycznye 2 [bajty] |600 (60 s) (0-6553,5 s,
pOdczaS ka“braCJL W co 0,1 S) — ¢czas obrotu
przypadku problemow
z autokalibracjg, ustaw
wartosc recznie.
Parametr umozliwia
158 - ustawienie statego
Wirtualna | minimalnego poziomu
krancowka, | opuszczania rolety, 1 [bajt] 0 0-99
ochrona |np., aby zabezpieczy¢
doniczki | doniczke, znajdujaca sie
na parapecie.
159 - e
Ulubiona Parametr umozliwia 0-99
. okreslenie ulubionego 1 [oait] 50 , o
PS:SZI%; poziomu otwarcia 4 OxIJ[:F — funkcjonalnosc
- wyfgczona
otwarcia rolety. va
Parametr umozliwia
UI1?09 - okreslenie ulubione; 0-99
ubiona i i ,
pozycja . | C2Yol kata lamel. 1[pajt] |50 OXFF — funkcjonalnogé
kat lameli | Parametr uzywany tylko wytgczona

w przypadku zaluzji.

0x05

Przeftgczanie,

Czas wigczenia w
okresie wigczenia/

wytaczenia

e Uzywana do ustawiania czasu wiaczenia w
okresie wigczenia/wytgczenia.

e Umozliwia ustawienie asymetrycznych
okresOw wigczenia/wytaczenia.

¢ Dostepne wartosci:

e Ox00 (symetryczne okresy wigczenia/
wytgczenia — czas wigczenia jest rowny
czasowi wytgczenia)

e Ox01 .. OXFF (O .. 25,5 )

e OxFF (wskazuj do momentu zatrzymania)
Przyktad: okresy 300 ms wtgczony i 500 ms
wytgczony mozna okresli¢, ustawiajgc okres
wtgczenia/wytgczenia.

* (Ox03) = Ox08 i czas wigczenia wedtug
wybranego okresu wiaczenia/wytaczenia

e (Ox05) = 0Ox03, jesli okresy wigczenia/
wytgczenia nie sg okreslone, ta wartosc jest
ignorowana

e Ta wartosc jest ignorowana, jesli jest mniejsza
niz wartos¢ okresow wigczenia/wytgczenia.




Obstugiwane klasy komend

Klasa komend Basic

< Mapowanie Wartosé
Komenda Wartosc komendy Mapowania
Basic Set [0xFF] | Multilevel Switch Set [OXFF]
Basic Set [0x00] | Multilevel Switch Set Mu't"eVS‘?e'tSW'tCh
[0x00]
Basic Set do Staribeygggvﬂf‘”ge [0x00], [0x63]
[0x63] P
Basic Get - Multilevel Switch Get -

Basic Report

pozycji).

(Wartos¢ obecna i
docelowa MUSZA by¢ ,
ustawione na OxFE,
jesli nie uwzgledniaja

Multilevel Switch

Report

Klasa komend Notification

Urzadznie korzysta z funkcji klasy komendy powiadomien, aby
raportowac zdarzenia do kontrolera (grupa Lifeline).

Klasa Komendy Wersja Secure
COMMAND_CLASS_APPLICATION_STATUS [0x22] V1
COMMAND_CLASS_ZWAVEPLUS_INFO [0Ox5E] V2
COMMAND_CLASS_WINDOW_COVERING [0x6A] V1 YES
COMMAND_CLASS_SWITCH_MULTILEVEL [0x26] V4 YES
COMMAND_CLASS_ASSOCIATION [0x85] V2 YES
COI\/II\/IAND_CLASS_MU[(ISllggHANNEL ASSOCIATION V3 YES
COMMAND_CLASS_ASSOCIATION_GRP_INFO [0x59]| V3 YES
COMMAND_CLASS_TRANSPORT_SERVICE [0x55] V2
COMMAND_CLASS_VERSION [0x86] V3 YES
COMI\/IAND_CLASS_I\{/I&I}JEJ]FACTURER_SPECIFIC V2 YES
COMMAND_CLASS_DEVICE_RESET_LOCALLY VA YES
[Ox5A]
COMMAND_CLASS_POWERLEVEL [0x73] V1 YES
COMMAND_CLASS_SECURITY [0x98] Vi
COMMAND_CLASS_SECURITY_2 [Ox9F] Vi
COMMAND_CLASS_METER [0x32] V3 YES
COMMAND_CLASS_CONFIGURATION [0x70Q] V4 YES
COMMAND_CLASS_NOTIFICATION [0x71] V8 YES
COMMAND_CLASS_PROTECTION [0x75] V2 YES
COMMAND_CLASS_CENTRAL_SCENE [0x5B] V3 YES
COMMAND_CLASS_FIRMWARE_UPDATE_MD [0x7A] V5 YES
COMMAND_CLASS_SUPERVISION [0x6C] V1
COMMAND_CLASS_INDICATOR [0x87] V3 YES
COMMAND_CLASS_BASIC [0x20] V2 YES

Typ . .
Powiadomienia Zdarzenie / Stan | Parametr Status Endpoint
Power ldle [OXOO]

I[\gigg]gement Over-current OxFF
detected [0x06] —enable
- Root
(non
Idle [Ox00] changeable)
System [0x09] System hardware | P code: OxFF
failure 0x01 - enable
with manufacturer _ ( Root
proprietary [device non
failure code [0x03] | overheat] | changeable)




Klasa komend Protection Jesli parametr 150 lub 151 sie zmieni, kontroler powinien wykonac¢ procedure

Klasa komendy bezpieczenstwa umozliwia zapobieganie lokalnemu Iub ponownego od_kryvvania, aby_zaktualizoawaé identyfikatory obstugiwalnych
zdalnemu sterowaniu wyjsciami. parametréw Window Covering.
Jesli kontroler nie moze wykonac procedury ponownego odkrywania, trzeba
Typ |Stan Status Parametru Reakcja w ponownie usungC i dodac urzadzenie do sieci.
endpoint
Niechronione — urzadzenie nie jest Przyciski Grupa Profil Klasa Komendy i Komenda b
Lokalny | O |chronione i mozna nim sterowac za potaczone z Grupy
pomocy interfejsu. wyjsciami. DEVICE_RESET_LOCALLY_NOTIFICATION [Ox5A
Operacje niedozwolone — przycisk nie Przyciski 0x01]
Lokalny | 2 moZe zmienia¢ stanow przekaznikdéw, inne niepofac;one z NOTIFICATION_REPORT [0x71 Ox05]
opcje sg dostepne (menu). wyjsciami.
e . Niechronione — urzadzenie akoeptue \é\%sg[lgrng\?gr?e SWITCH_MULTILEVEL_REPORT [0x26 0x03]
odpowiada na wszystkie komendy RF. | 576 7-wave, Generdl: | \INDOW_COVERING_REPORT [0x6A 0x04]
Komunikacja RF wytgczona — podstawowa | Wyjécia nie moga 1 (0x00: Lifeline
RF 1 | klasa komend oraz przetgcznik binarny sg | by¢ sterowane 0x01) CONFIGURATION_REPORT [0x70 0x06]
odrzucane, inne komendy sg odbierane. przez Z-Wave.
INDICATOR_REPORT [0x87 0x03]
Klasa komend Meter METER_REPORT [0x32 0x02]
Typ pomiaru Skala Typ klasy Precyzja Rozmiar CENTRAL_SCENE_CONFIGURATION_ REPORT
Electric_kWh [0x58 0x06]
El i 1 > | 1 1 4
ectric [0x01] [0x00] mport [0x01} ot WINDOW_COVERING_SET [0x6A 0x05]
ontrol:
Mozliwos$é zmian 5 KEYO1 WINDOW_COVERING_START_LVL_ CHANGE Window
.. o . ) (0x20: [OX6A OxO6] Covering
parametru Window Covering, zaleznych od wartosci ponizszych [0xBA 0x07]

parametrow:
e Kalibracja (parametr 150)
* Tryb pracy (parametr 151)

Obstugiwalne
Kalibracja Tryb Pracy Identyfikatory

(Parametr 150) (Parametr 151) Parametrow

Window Covering

0 - Urzadzenie nieskalibrowane
lub
2 - Autokalibracja nieudana

0 — Rolety, markizy,

pergole, zastony out_bottom (0x0C)

0 - Urzadzenie nieskalibrowane | | ~ Zaluzje, kat 90 out_bottom (0x0C)
lub Horizontal slats

i . I 2 — Rolety z wbudowanym
2 - Autokalibracja nieudana napedem, kat 180° angle (0x16)

1 - Autokalibracja udana 0 — Rolety, markizy,

lAEJ b Kalibracja reczna pergole, zasfony out-botiom (x00)
1 - Autokalibracja udana . out_bottom (0x0D)
lub 0 — Rolety, markizy, Horizontal slats

4 - Kalibracja reczna pergole, zastony angle (0x17)




Uproszczona deklaracja zgodnosci UE:

Nice-Polska Sp. z 0.0. niniejszym oswiadcza, ze urzgdzenie
jest zgodne z dyrektywami 2014/53/EU i 2011/65/EU,
2015/863. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny

pod nastepujgcym adresem internetowym: www.manuals.
fibaro.com

Zgodnos¢ z dyrektywa WEEE:

Urzgdzenia oznaczonego tym symbolem nie nalezy utylizowac
lub wyrzuca¢ wraz z odpadami komunalnymi. Obowigzkiem
uzytkownika jest dostarczenie zuzytego urzadzenia do

o wyznaczonego punktu recyklingu.

[s] Gwarancja
= Odwiedz, aby przeczyta¢ warunki gwarancii:
https://www.fibaro.com/warranty

Z-Wave

fﬂ‘#ﬂl Urzgdzenie jest produktem typu Security Enabled Z-Wave
Plus®, aby w petni korzysta¢ z urzgdzenia, uzywaj go z
Security Enabled Z-Wave Plus®.
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